Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t drogowych
Park w Bakatarzewie

D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacihtécznej (SST) g wymagania dotyee wykonania i
odbioru robétzwigzanych z budowa Parku w Bakatarzewie .

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) standwimazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy

realizacji rob6t na zadaniu wymienionym w pkt.1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robdt zwanych zbudowg parku w
Bakalarzewie na powierzchnia 0,78 haraz wykonanie inwentaryzaciji powykonawczej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdbwne trasy punkty zatamania terenu , punkty kierunkowe qaaztkowy i koncowy punkt trasy.
Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D.00.00.00 .

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakevykonanych Robét oraz za zgodédch z Dokumentacja
Projektova.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtéwnych nale stosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhdgbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednic: od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w ista@gj nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i diugai od 0,04 do
0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spra:tu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 .

3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego i punktéw wysétiowych naleéy stosowa nastpujacy sprzt:
= teodolity lub tachimetry,
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= niwelatory,

= dalmierze,

= tyczki,

= faty,

= tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia ulic i jej punktéw wys@liowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej

dokfadndci pomiaru.
4. TRANSPORT
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D.0m000.

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawietgje lokalizagg i
wspotrzdne punktéw gtéwnych ulic oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaweggjo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i
pomiary geodezyjne nieztihe do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich gtlach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyche8y te powinny by usunéte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dywmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez ZAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynilsae z rénic rzednych terenu podanych w dokumentaciji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyinera, zostag wykonane na koszt Zamawieggo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznaczage roboty dodatkowe w takim przypadku cfiagiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpd@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez lryniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgavszystkich punktow pomiarowych i ich oznakze czasie

trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw&jo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzégese konieczne do dalszego prowadzenia robotostam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dawigtowej realizacji robét nate do obowizkow
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Wykonawcy.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych i pltow wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne powinhy¢ zastabilizowane w sposob trwaty, prziyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, aakdowihzane do punktéw pomocniczych, pmaych poza granic
rob6t ziemnych.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysolkciowe (repery robocze) wzdhosi odcinka drogowego , a
takze przy kadym obiekcie igynierskim.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem placu i obiektow towaragszh.
Jako repery robocze rmuma wykorzystéa punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy drogowe;.
O ile brak takich punktéw, repery robocze nglezalary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wosgp wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjra w nawkzaniu do reperéw patwowych. Repery robocze
powinny by wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawiggajwyragne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i
jego rzdnej.

5.3. Odtworzenie trasy

Tyczenie trasy naky wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajicego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjinptwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentaciji projektowe;j.

Dlugas¢ trasy  powinna hywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrednich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezenby
wigksze nk 5 cm . Rzdne niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Usunkcie pali z osi placu jest dopuszczalne tylko wéscgdy Wykonawca robét zast je odpowiednimi palami

po obu stronach osi, umieszczonych poza gianiodt.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzewie krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumendagyrojektows oraz w miejscach wymagaych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rolydhiejscach zaakceptowanych przezyiriera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D.M.00.00.00
Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem powierzchni i punktow wysaikmwvych naley
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prowadz¢ wedlug ogdinych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,48%) zgodnie z

wymaganiami podanymi w pkt 5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Og0lne zasady obmiaru robét podano w SST D.M.00000
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest ha (hektar ) powierzchni placu
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.000.
Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem powierzchni w terenie ¢pageé na podstawie szkicow i dziennikow

pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gepginej, ktére Wykonawca przedkiadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrsei podano w ST D.M.00.00.00 .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 ha wykonania robét obejmuje:
= sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych i punki@sokaciowych,
= wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych,
= wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytgezeniem dodatkowych przekrojéw,
= zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyciaj

odszukanie i ewentualne odtworzenie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonyavanac geodezyjnych.

o

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Giowny Urzd Geodezji i Kartografi,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pai@GiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.
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