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OBIEKT: Budowa sieci kanalizacji sanitarnej Bakatarzewo-Nowa Wies$
ADRES: Gmina Bakatarzewo, dziatki o numerach geodezyjnych:

Obreb Nr 0002, Bakatarzewo: 275, 276, 277, 279, 280, 281, 282/1, 282/2, 289, 292/1,
292/3, 293, 295/2, 295/3, 295/5, 295/7, 295/9, 296, 298, 300/1, 300/4, 300/5, 300/9,
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300/22, 300/23, 300/26, 300/28, 300/30, 300/31, 302/4, 302/5, 302/6, 302/7, 302/8,
302/15, 302/16, 302/24, 302/32, 305, 306/1, 306/5, 306/6, 308, 310, 785, 827, 828,
829, 831/1.

Obreb Nr 0017, Nowa Wies: 7, 9, 14, 15, 16, 22/2, 24, 25, 26, 28, 30/4, 30/5, 30/8, 31,
32, 34/1, 39, 44, 45, 59, 61, 62, 63, 77, 87, 88/1, 88/12, 88/19, 89, 92, 99, 100, 102/1,
105, 106, 110, 134, 135, 136, 147, 148/3, 149/1, 149/2, 150/1, 150/2, 154, 155, 161,
162, 163, 170, 171, 172, 183, 192, 193, 194, 195, 196, 197, 199, 202/6, 202/12, 202/15,
202/18, 202/20, 203/7, 203/8, 204/6, 207, 212, 216, 218, 240/1, 240/4, 240/5, 240/6,
240/8, 240/13, 240/14, 240/15, 240/16, 240/17, 240/19, 240/20.

INWESTOR : Gmina Bakatarzewo, Urzad Gminy Bakatarzewo,
ul. Rynek 3, 16-423 Bakatarzewo

JEDNOSTKA PROJEKTOWA: Przedsiebiorstwo Obstugi Inwestycji
SAN - SYSTEM Karol Brodowski
19-400 Olecko, ul. Sktadowa 3A/23
tel./fax. 087 520 17 83

KLASYFIKACJA ROBOT WEDLUG WSPOLNEGO St OWNIKA ZAMOWIEN

Kod CPV 45000000-7 Roboty budowlane.

Kod CPV 45100000-8  Przygotowanie terenu pod budowe.

Kod CPV 45110000-1  Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne.

Kod CPV 45200000-9  Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej.

Kod CPV 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyrownywanie terenu.

Kod CPV 45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, ciagéw komunikacyjnych i linii
energetycznych.

KOD CPV 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog

BRANZA: SANITARNA
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1. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-0 - WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV 45000000-7 Roboty budowlane
1.1. Wstep
1.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST-0

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania
i odbioru robot dla inwestycji pod nazwa:

Budowa sieci kanalizacji sanitarnej Bakatarzewo-Nowa Wie$

1.1.2. Przedmiot i cel inwestycji
Przedmiotem inwestycji jest budowa sieci kanalizacyjnej na terenie Gminy Bakatarzewo. Budowa
wymienionych sieci odbywac sie bedzie w obrebie miejscowosci Bakatarzewo i Nowa Wies.

Celem opracowania jest uregulowanie gospodarki Sciekowej na terenie Gminy Bakatarzewo tj.
zminimalizowanie emisji niebezpiecznych zwiazkéw przedostajacych sie do gruntu i wod gruntowych wraz
ze Sciekami bytowymi.

1.1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegoétowej specyfikacji
technicznej, stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji zgodnie
z zakresem wymienionym w punkcie 1.1.1.

1.1.4. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczng
Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powiazaniu z nizej wymienionymi rozdziatami
Specyfikacji Technicznej:

ST-1 Wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych
ST-2 Roboty ziemne

ST-3 Roboty drogowe

ST-4 Sie¢ kanalizacyjna

ST-5 Przepompownie $ciekow

Niezaleznie od postanowien Wymagan ogolnych, Wykonawca bedzie stosowat sie do odpowiednich
postanowien, instrukcji, przepisow: w tym Polskich Norm i wytycznych wymienionych w Specyfikacji
Technicznych.

1.1.5. Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Laboratorium - laboratorium badawcze zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, stuzace do prowadzenia
wszelkich badan i préob zwiazanych z realizacja kontraktu oraz ocena jakosci materiatow
i robét.

Materiaty - wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonywania robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej,

Wyceniony Przedmiar Robét - przedmiar robdt wyceniony przez Wykonawce i stanowiacy czes¢ jego
Oferty.
1.1.6. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
ST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.1.6.1. Przekazanie Budowy

W terminie okreslonym w Umowie Warunkow Kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Plac Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jakie sa niezbedne



dla Roboét, dziennik  Budowy oraz = Dokumentacje Projektowa  (Projekt Budowlany)
i Specyfikacje Techniczne.

1.1.6.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera wszystkie rysunki oraz inne dokumenty niezbedne do realizacji
zadania.

1.1.6.3. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu

Wykonawca otrzyma od Inwestora po przyznaniu Kontraktu 1 egzemplarz dokumentacji projektowej
(projekt budowlany) na roboty objete Kontraktem. W okresie przygotowywania ofert petna dokumentacja
projektowa znajduje sie do wgladu Inwestora.

1.1.6.4. Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjno-wykonawcza,
dla zrealizowanych Robot - zgodnie z obowiazujacymi przepisami umozliwiajaca naniesienie zmian
na mape zasadnicza, do ewidencji gruntéow i budynkéw, ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz kopie mapy
powstatej w oparciu o geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza. Koszt tej dokumentacji nalezy
uwzgledni¢ w cenach jednostkowych robot.

1.1.6.5. Zgodnos$¢ Robé6t z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

1. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne dostarczone Wykonawcy przez Inwestora sa
istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek wymagania zawarte w jednym z tych dokumentow sa
dla Wykonawcy tak samo obowiazujace, jak gdyby byty zawarte we wszystkich dokumentach.

W przypadku zaistnienia rozbieznosci wymiary okreslone liczbami sa wazniejsze od wymiaréow
okreslonych wedtug skali rysunkow.

Poszczegolne dokumenty powinny by¢ traktowane w nastepujacej kolejnosci pod wzgledem waznosci:
a) Specyfikacje Techniczne,
b) Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze czerpaé korzysci z tytutu btedéw lub przeoczen znajdujacych sie
w Dokumentacji Projektowej lub Specyfikacjach Technicznych i w przypadku ich odkrycia winien
natychmiast o tym powiadomié¢ Inspektora Nadzoru, ktéry zadecyduje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian lub poprawek.

2. Wszystkie materiaty oraz wykonanie robot powinny by¢ zgodne z planem sytuacyjnym, przekrojami
poprzecznymi, projektami obiektow inzynierskich i wymaganiami materiatowymi okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej oraz Specyfikacjami Technicznymi.

3. Cechy materiatéw i elementow robdét powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnosé
z okreslonymi wymaganiami albo z wartosciami Srednimi okreslonego przedziatu tolerancji. Przedziat
tolerancji przyjmuje sie w celu uwzglednienia przypadkowych, nieznacznych odchylen od wartosci
docelowych, jakie sa praktycznie nieuniknione.

4. W przypadku, gdy Roboty i Materiaty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub Specyfikacja Techniczng i bedzie to miato wptyw na niezadowalajaca jakos¢ Robdt, to takie
Materiaty beda niezwtocznie zastapione innymi, a Roboty te rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.1.6.6. Zabezpieczanie Placu Budowy

1. Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na Placu Budowy przez caty okres
realizacji kontraktu, od daty rozpoczecia az do czasu wykonania i przejecia robot.

2. Na czas wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urzadzenia stuzace
wykonaniu tymczasowych zabezpieczen takich jak: ogrodzenia, porecze, $wiatta, urzadzenia
sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, straz oraz inne rodzaje wykonania zabezpieczenia Robot,
zapewnienia wygody publicznej, itd.

3. Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

1.1.6.7. Tablice informacyjne o prowadzonej budowie

Przed przystagpieniem do Robdét Wykonawca dostarczy i zamontuje w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem Nadzoru tablice informacyjne zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego. Kazda z tych
tablic bedzie podawata podstawowe informacje o budowie. Tres¢ informacji powinna by¢ zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Koszt zamontowania i utrzymania tablic informacyjnych jest uwzgledniona
w cenach jednostkowych Robot.



Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce przez caty okres realizacji Robot w dobrym
stanie.
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1.1.6.8. Ochrona srodowiska w czasie wykonania Robét
Wykonawca ma obowiazek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony Srodowiska naturalnego.
W szczegoblnosci Wykonawca zapewni spetnienie nastepujacych warunkow:

Podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub uciazliwosci
dla osdéb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania,
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wglad na:
Lokalizacje magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,
Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
Zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych ptynami lub substancjami toksycznymi,
Zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,
Mozliwoscig powstania pozaru.

Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robdt norm, okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigza Wykonawce.

1.1.6.9. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w maszynach
i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji albo przez personel Wykonawcy.

1.1.6.10. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
niz dopuszczalne.

Wszystkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda posiadaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniona jednostke, jednoczesnie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg byc¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organow administracji panstwowej.

1.1.6.11. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy w tym Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r.
»W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych” (Dz. U. Nr 47,
poz. 401). W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadba¢ o zdrowie i bezpieczenstwo swych
pracownikow oraz zapewnic¢ wtasciwe warunki pracy i warunki sanitarne.

Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednia odziez
dla ochrony osdb zatrudnionych na Placu Budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne do personelu pracujacego
na Placu Budowy.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
sg uwzglednione przez Wykonawce w cenach jednostkowych Robot.



1.1.6.12. Ochrona wtasnosci prywatnej i publicznej

1. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wtascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczanych mu przez zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji.

2. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

3. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji
na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

4. Personel odpowiedzialny za wykonanie robdt w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych bedzie
pamietat o wymogu powiadomienia operatorow istniejacych urzadzen podziemnych o zamiarze
prowadzenia robét w ich poblizu, jak rowniez o optaconym nadzorze przedstawicieli operatoréw tych
urzadzen.

5. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i/lub urzadzen podziemnych lub naziemnych niewskazanych
na planach i rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego/Inspektora Nadzoru
i powstate bez winy lub zaniedbania Wykonawcy zostana usuniete na koszt Zamawiajacego.
W pozostatych przypadkach koszt naprawy uszkodzen obciaza Wykonawce.

6. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace wartos¢ archeologiczna, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wtadze konserwatorskie i przerwie Roboty do czasu otrzymania
dalszej decyzji.

1.1.6.13. Zabezpieczenie Robot

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robot wszystkich materiatow i urzadzen
wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania budowy do daty wydania protokotu odbioru
koncowego i przekazania budowy Zamawiajacemu.

2. Kazdy odcinek robét powinien by¢ utrzymany w zadawalajacy pod wzgledem technicznym sposob
przez caty okres trwania robét, az do momentu wydania przekazania budowy Zamawiajacemu.

3. Inspektor Nadzoru moze zarzadzi¢ wstrzymanie robot i podjaé wszelkie dziatania, jakie uzna
za niezbedne, jezeli Wykonawca nie dostosuje sie w ciagu 24 godzin do jego polecen dotyczacych
nalezytej dbatosci o stan robot i ich zabezpieczenie.

1.1.6.14. Zgodnos¢ z prawem i innymi przepisami

1. Wykonawca zobowiagzany jest znaC i stosowaC w czasie wykonywania robot wszystkie przepisy
administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje i wytyczne dotyczace robot.

2. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i zobowigzuje sie zastosowa¢ do wszystkich
prawnych wymagan dotyczacych uzywania opatentowanych urzadzen i wykorzystania opatentowanych
metod oraz zobowiagzuje sie na biezaco informowac Inspektora Nadzoru o podejmowanych przez
siebie dziataniach poprzez przedstawienie mu kopii pozwolen i wtasciwych dokumentéw.

1.1.6.15. Rownowaznos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentacji powotywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja
materiaty, wyposazenie, sprzet i inne dostarczane towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm
i przepisow o ile w dokumentacji nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy
i przepisy sa panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru.

1.2. Materiaty

1.2.1. Wymagania ogblne
1. Wszystkie Materiaty stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robot powinny:

a) By¢ nowe i nieuzywane,

b) Odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszych Specyfikacjach Technicznych
i w Dokumentacji Projektowej oraz innych nie wymienionych, ale obowigzujacych norm i przepisow,
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2.

Posiada¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym rowniez i sSwiadectwa
dopuszczenia do obrotu oraz wymagane Ustawa z 3 kwietnia 1993r. certyfikaty bezpieczenstwa.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem Materiatow do Robot.

1.2.2. Zrédta uzyskania materiatow

1.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii (czesci) materiatow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczalnego zrodta w sposob ciaglty spetniaja  wymagania Specyfikacji Technicznej
w czasie postepu robot.

1.2.3. Pozyskanie materiatow miejscowych

1.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wtaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego
i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakichkolwiek zrodet.

Wykonawca ponosi wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczaniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu ukopow i miejsca pozyskiwania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po zakonczeniu robot.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi
na danym obszarze.

1.2.4. Materiaty niezgodne ze Specyfikacjami Technicznymi

1.

Wykonawca usunie z terenu budowy lub umiesci w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru
materiaty, ktore nie odpowiadaja wymaganiom Specyfikacji Technicznej. Jezeli Inspektor Nadzoru
wyrazi zgode na wykorzystanie tego rodzaju materiatow do robot innych, niz te, do ktorych wykonania
byty pierwotnie wyznaczone koszt uzycia materiatow do tej czesci robot bedzie odpowiednio
przez niego zweryfikowany.

Kazda czes¢ robot wykonana przy uzyciu materiatéw, ktore nie zostaty sprawdzone przez Inspektora
Nadzoru lub przez niego zatwierdzone, bedzie realizowana na wtasne ryzyko Wykonawcy.

Wykonawca powinien mie¢ swiadomos¢, ze wykonana w ten sposéb cze$¢ robot moze nie zostac
zaakceptowana, a nalezne za nia ptatnosci wstrzymane.

1.2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

1.

Wykonawca zapewni, aby czasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wykorzystania do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢ i wtasciwosci do robot i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy, w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

1.2.6. Warunki sktadowania materiatow

1.

Rury powinny byc¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami promieni stonecznych, temperatura
nie wyzsza niz 40°C i opadami atmosferycznymi. Dtuzsze sktadowanie rur powinno odbywac sie
w pomieszczeniach zamknietych lub zadaszonych.

Rury o roznych srednicach i grubosciach powinny by¢ sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest
to mozliwe, rury o grubszej sciance winny znajdowac sie na spodzie.

Rury powinny by¢ sktadowane na réwnym podtozu na podktadach i przektadkach drewnianych,
a wysokosc stosu nie powinna przekracza¢ 1,5 m. Sposob sktadowania nie moze powodowac nacisku na
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4.

kielichy rur, powodujac ich deformacje. Zabezpieczenia przed rozsuwaniem sie dolnej warstwy rur
mozna dokonac za pomoca kotkow i klinow drewnianych.

Ksztattki, ztaczki i inne materiaty (uszczelki, srodki do czyszczenia itp.) powinny byc¢ sktadowane
w sposob uporzadkowany, z zachowaniem wyzej oméwionych srodkow ostroznosci.

Armatura przemystowa powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniach zabezpieczonych przed
wptywami atmosferycznymi i czynnikami powodujacymi korozje.

Kregi mozna sktadowac na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregow przekazany
na grunt nie przekracza 0,5MPa. Przy sktadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysokosc
sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,8m. Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostep
do poszczegolnych stosow wyrobow lub pojedynczych kregow.

Wtazy kanatowe i stopnie powinny byc¢ sktadowane z dala od substancji dziatajacych korodujaco. Wtazy
powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona
i odwodniona.

1.2.7. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

1.3. Sprzet

1.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywania Robot. Sprzet uzywany do Robdét powinien byé zgodny z ofertg

Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakosci wskazaniom zawartym
w Specyfikacjach Technicznych, Programie Zamawiania Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji Robot
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. w przypadku braku ustalen

w powyzszych dokumentach, sprzet winien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniami Inspektora
Nadzoru i w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet, bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania Robdt bedzie utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania w przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos¢ uzycia sprzetu
wariantowego przy wykonywanych Robotach, to Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
o0 swoim zamiarze wyboru takiego sprzetu, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem. Wybrany
i zaakceptowany sprzet nie moze byc pézniej zmieniony bez zgody Inspektora Nadzoru.

Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktore nie gwarantuja zachowania warunkow Kontraktu zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robot.

1.4. Transport

1.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robét i ma wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewni¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inspektora Nadzoru oraz
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda stanowic wszelkie wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego. Srodki transportu, ktore nie beda odpowiadaty warunkom Kontraktu beda
na polecenie Inspektora Nadzoru usunigte z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do placu budowy.
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1.5. Wykonanie Robét

1.5.1. Ogoélne zasady wykonywania robét

1.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Umowa oraz za jakosc zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami
Specyfikacji Technicznych, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowane przez Wykonawce zostang poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach  sformutowanych ~w  Kontrakcie, @ Dokumentacji  Projektowej
i w Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan, materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca opracuje plan BIOZ oraz dokona ich wytyczenia i trwale
oznaczy je w terenie za pomoca kotkow osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych.
W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe
(z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne
przekaze Inzynierowi Kontraktu. Wykonawca zgtosi pisemnie zamiar rozpoczecia robét do wszystkich
wtascicieli i uzytkownikow uzbrojenia nad- i podziemnego z wyprzedzeniem siedmiodniowym,
ustalajac warunki wykonywania robét w strefie tych urzadzen.

Roboty ziemne.

Przed rozpoczeciem wykonywania wykopow nalezy wykonac przekopy probne w celu zlokalizowania
istniejacego uzbrojenia. Istniejace uzbrojenie nalezy zabezpieczy¢ i podwiesi¢ na szerokosci wykopu.
Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu(recznie
lub mechanicznie) powinny byc¢ dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych
oraz posiadanego sprzetu mechanicznego. Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi
wymiarami kanatu. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miare jego gtebienia. Wydobyty grunt
z wykopu powinien by¢é wywieziony przez Wykonawce na odktad lub ztozony wzdtuz wykopu zgodnie
z dokumentacja projektowa. Szalowanie powinno zapewnia¢ sztywno$¢ i niezmienno$¢ uktadu
oraz bezpieczenstwo konstrukcji. Szalowanie powinno byc skonstruowane w sposéb umozliwiajacy jego
montaz i demontaz, odpowiednie rozparcie oraz montaz i posadowienie kanalizacji wg dokumentacji
projektowej. Dno wykopu powinno byc¢ réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji
projektowej.

Przygotowanie podtoza.

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podtozem
jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu. W gruntach nawodnionych (odwadnianych
w trakcie robot) podtoze nalezy wykonac¢ z warstwy ttucznia lub zwiru z piaskiem o grubosci 30cm
tacznie z utozeniem rur drenarskich odwadniajacych. W gruntach gliniastych nalezy wykonac podtoze
z pospotki, zwiru lub ttucznia o grubosci 30cm.

1.5.2. Kontrola jakosci Robot

1.5.2.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przestawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru
Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ) dla Robot, w ktérym zaprezentuje on zamierzony sposob
wykonywania Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program Zapewnienia Jakosci bedzie zawierat:
Czes¢ ogodlng podajaca:
Organizacje wykonywania Robdt, w tym terminie i sposéb prowadzenia Robot,
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Zasady BHP,
Wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

Wykaz osob odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowosci wykonywania poszczegolnych elementow
Robot,

System (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robét,

Wyposazenia w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktéoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

Sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapiséw pomiaréw, a takze
wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt, w procesie technologicznym, proponowany sposob
i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru.

b) Czesc szczegdtowa, podajaca dla kazdego rodzaju robot:
Wykaz maszyn i urzadzen na budowie z ich parametrami technicznymi,
Rodzaj i ilos¢ sSrodkow transportu i urzadzen do magazynowania i zatadunku transportu,

Sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegolnych elementow Robot,

Sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

1.5.2.2. Zasady kontroli jakosci Robét

1. Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozong jakosc robot.

2. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie niezbedne urzadzenia do pobierania probek, badan materiatow
i przeprowadzenia prob szczelnosci oraz robét.

3. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sa okreslone w Specyfikacjach Technicznych, normach i wytycznych.

4. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Umowa.

5. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru s$wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadaja legalizacje, tzn. czy zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

6. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych.

7. Jezeli niedociagniecia beda tak wazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociagniecia zostang usuniete i stwierdzona odpowiednia jakosc¢ tych materiatow.

8. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

1.5.2.3. Pobieranie probek

1. Probki pobierane beda losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze jednostkowe elementy produkcji moga by¢é z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

2. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

3. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.
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4. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru
beda opisane i oznakowane w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

1.5.2.4. Badania i pomiary

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowal mozna wytyczne
krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

2. Przed przystagpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 rodzaju miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

1.5.2.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Kopie wynikow badan beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub wg wzoru z nim uzgodnionego.

1.5.2.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

1. Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego celu pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

2. Wykonawca zapewni Inspektorowi Nadzoru przy tym wszelka potrzebna pomoc.

3. Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot z wymaganiami Specyfikacji Technicznych na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

4. Inspektor Nadzoru moze pobierac probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.

Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan
albo oprze sie wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robdt
z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

1.5.2.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko takie materiaty, ktore posiadaja:
1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi

okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow
i dokumentéw technicznych.

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
a) Polska Norma,
b) Aprobata techniczna w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacja, ktore spetniaja wymogi Specyfikacji Technicznych.

3. Atesty i badania wytwarni.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez Specyfikacje Techniczne, kazda
partia materiatow dostarczona do robot bedzie posiadac¢ te dokumenty okreslajace w sposéb jednoznaczny
jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty, ktore sa wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych
wymagan beda odrzucone.

1.5.3. Dokumenty Budowy

1.5.3.1. Dziennik Budowy

1. Dziennik Budowy jest obowiazujacym instrumentem prawnym istniejacym pomiedzy Zamawiajacym
a Wykonawca i powinien by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia robét do dnia zakonczenia okresu
pogwarancyjnego. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami.
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Wpisy do dziennika Budowy beda dokonywane regularnie i powinny rejestrowac postep robot, ochrone
0sob, wtasnosci, a takze kwestie techniczne i aspekty zwiazane z zarzadzaniem budowa.

Kazdy wpis do Dziennika Budowy powinien by¢ podpisany i opatrzony data z nazwiskiem i opisem pracy
wykonanej przez osobe dokonujaca wpisu. Wszelkie wpisy musza by¢é czytelne
i zarejestrowane w chronologicznej kolejnosci.

Zataczone do dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

Date przekazania budowy Wykonawcy,

Date przekazania przez zamawiajacego dokumentacji projektowej,

Date zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jakosci i Programu Budowy,
Daty rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych odcinkéw robot,

Postep robot, problemy i przeszkody wynikte w trakcie wykonywania robdt, daty, przyczyny
i czas trwania opoznien,

Uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
Date i czas trwania oraz powody zarzadzenia przez Inspektora Nadzoru wstrzymania robot,

Daty zakonczenia i odbioru robot ulegajacych zakryciu oraz czesSciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

Uwagi, polecenia i zalecenia Inspektora Nadzoru,

Stan pogody oraz temperature powietrza wystepujace w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

Zgodnosc¢ warunkow geotechnicznych z wymaganiami dokumentacji projektowej,

Dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

Dane dotyczace wykonania zabezpieczenia robét,

Dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek i przeprowadzania badan wraz z podaniem,
kto je przeprowadzat,

Wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
Inne istotne informacje zwiazane z przebiegiem robot.

Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy zostana przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru wprowadzone do Dziennika Budowy wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska.

Wpis projektanta obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

1.5.3.2. Ksiega obmiarow

Ksiega obmiarow jest dokumentem, do ktorego wpisywane sg ilosci kazdego odcinka wykonywanych
robot.

Szczegotowe dane dotyczace obmiardw sa regularnie wprowadzane do ksiegi obmiarow
i wpisywane pod katem odcinkow i jednostek zastosowanych w przedmiarze.

1.5.3.3. Dokumenty laboratoryjne

Dokumenty Wykonawcy takie jak dziennik laboratoryjny, certyfikaty zapewnienia jakosci, deklaracje
jakosci materiatow, zatwierdzone receptury laboratoryjne oraz wyniki badan powinny by¢ przechowywane
w sposob zgodny z opisem zawartym w Programie Zapewnienia Jakosci.

Dokumenty te beda potrzebne przy procedurze przekazania. Dokumenty przez caty czas powinny by¢
udostepnione Inspektorowi Nadzoru.
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1.5.3.4. Inne dokumenty budowy

Niezaleznie od dokumentéw, o ktérych mowa powyzej, wymienione ponizej dokumenty powinny byc¢ takze
uznane za Dokumenty Budowy:

-_
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Pozwolenie na realizacje inwestycji.

Protokoty przekazania Palcu Budowy.

Dokumenty zatwierdzenia wykonania robot.

Procedury, ktdre nalezy zastosowac przy przekazaniu budowy Wykonawcy.

Uzgodnienia administracyjne zawarte z osobami trzecimi wraz z innymi uzgodnieniami prawnymi.
Certyfikaty odbioru robét.

Protokoty ze spotkania na terenie budowy oraz polecenia Inspektora Nadzoru.

Korespondencja budowy.

1.5.3.5. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na terenie budowy w bezpiecznym miejscu.

Kazdy zagubiony dokument bedzie niezwtocznie zastapiony zgodnie z wtasciwymi wymogami
prawnymi.

Wszystkie dokumenty budowy beda udostepnione do kontroli Inspektora Nadzoru lub Zamawiajacego
kazdorazowo na ich zyczenie.

1.6. Obmiar Robét

1.6.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
1.

Obmiar  robot  bedzie  okreslat  faktyczny  zakres  wykonywanych robot  zgodnie
z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, w jednostkach okreslonych
w Wycenionym Przedmiarze Robot.

Obmiar Robo6t dokonywany bedzie zgodnie z Klauzula warunkow Kontraktu.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiarow.

Jakiekolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy z obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Btedy zostang
poprawione wedtug pisemnych instrukcji Inspektora Nadzoru.

Obmiar  wykonywanych  Robot bedzie przeprowadzony z  czestotliwoscia  wynikajaca
z ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub uzgodnionym
przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

1.6.2. Zasady okreslania ilosci Robét i Materiatow
1.

Dtugosci i odlegtosci miedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda obmierzane poziomo wzdtuz linii
osiowej, szerokosci - po prostej prostopadtej po osi.

Jezeli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robdt nie podaja tego inaczej, to objetosci
liczone sa w m® - jako dtugo$é¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktdre maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach - zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Roboty pomiarowe do pomiaru lub nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Obmiar skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetniane odpowiednimi
szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiaréw. W razie braku miejsca w ksiedze obmiardw, szkice
te beda dotaczone w formie odrebnego zatacznika do ksiegi. Wzdr takiego zatacznika bedzie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.6.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
1.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru Robot wymagaja akceptacji Inspektora Nadzoru przed ich
uzyciem.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda dostarczane przez Wykonawce. Beda one posiada¢ wazne
swiadectwa legalizacji.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie technicznym
przez caty okres realizacji Robot.
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1.6.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie on utrzymywac te urzadzenia, zapewniajac w sposob ciaglty zachowanie
ich doktadnosci pomiaru wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

1.6.5. Termin i czesto$¢ przeprowadzenia pomiaréw

1. Obmiary beda prowadzone przed czesciowym i koncowym Przejeciem Robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu Robot i/lub zmianie Wykonawcy Robot.

2. Obmiary Robot zanikajacych beda prowadzone w czasie wykonywania tych Robét.
3. Obmiary Robét ulegajacych zakryciu beda prowadzone przed ich zakryciem.
1.7. Odbior robot

1.7.1. Rodzaje odbioréw

W zaleznosci od ustalen w odpowiednich Specyfikacjach Technicznych, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

1. Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
2. Odbiorowi czesciowemu.

3. Odbiorowi koncowemu.

4. Odbiorowi pogwarancyjnemu.

1.7.2. 0Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych
robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

4. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

5. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

6. Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna i uprzednimi ustaleniami.

1.7.3. Odbioér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbiorowi czesSciowemu robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.
Badania przy odbiorze technicznym czesciowym polegac beda na:

1. Zbadaniu zgodnosci usytuowania i dtugosci z Dokumentacja Projektowa i inwentaryzacja
powykonawcza.

2. Zbadaniu prawidtowosci wykonania potaczen.

3. Zbadaniu podtoza naturalnego.

4. Zbadaniu materiatu uzytego do podsypki i osypki.

5. Zbadaniu szczelnosci przewodu, instalacji.

6. Zbadaniu rzednych posadowienia przewodu.

1.7.4. Odbiér koricowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy i bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbior koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa
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w pkt 1.5.3.1. Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacja techniczna i specyfikacja techniczna.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioru
robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych
i robot poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub prac
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymagan dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonanych robot
w stosunku do wymagan przyjetych w Umowie.

1.7.4.1. Dokumenty odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem odbioru koncowego robot jest protokot odbioru kofncowego robot
sporzadzonego wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobowiazany jest przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.

Specyfikacje techniczne (podstawowe z Umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne).
Receptury i ustalenia technologiczne.
Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

Dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty).

o U A W N

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze specyfikacja
techniczna.

7. Deklaracje zgodnosci, certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie ze specyfikacja
techniczna.

8. Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow zataczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacja techniczna.

9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wtascicielom urzadzen.

10. Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.
11. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
12. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

1.7.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze pogwarancyjnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 1.7.4. ,,0dbior koncowy robot”.

1.8. Przepisy zwiazane
1. Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994 r. z p6zniejszymi zmianami.

2. Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r (Tekst jednolity Dz. U. Z 2000r. Nr 100, poz.
1086 z pozniejszymi zmianami).
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Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627, z p6zniejszymi
zZmianami).

Ustawa z dnia 07.06.2001r. o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym odprowadzeniu $ciekéw
(Dz. U. Nr 115, poz. 1229, z pdzniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16.06.2003r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr121, poz. 1138).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 05.08.1998r. w sprawie aprobat i
kryteria techniczne oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 107, poz. 679, z
pozniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16.04.2004r o wyrobach budowlanych (Dz. U Nr 92, poz. 881).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24.09.1998r. w sprawie ustalenia
geotechnicznych warunkow posadowienia obiektow budowlanych (Dz. U. Nr 126, poz. 839).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690).

10. Ustawa z dnia 17.07.2001r. - Prawo wodne (Dz. U. Nr 115, poz. 1229 z p6zniejszymi zmianami.
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2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-1 - WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Kod CPV 45100000-8  Przygotowanie terenu pod budowe.
2.1. Wstep

2.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wytyczeniem trasy i punktow wysokosciowych dla prac wymienionych w pkt 1.1.1 niniejszej
specyfikacji.

2.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.1.

2.1.3. Zakres roboét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy
infrastruktury podziemnej, obiektow kubaturowych, drog i chodnikow.

2.1.4. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi tras oraz punktow
wysokosciowych.

Uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi).
Wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych).
Wyznaczenie przekrojow porzecznych.

Zestabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2.1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.1.6.

2.2. Materiaty

2.2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalania punktow gtownych trasy nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwozdziami lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania tras,
powinny miec srednice 0,15+0,20m i dtugosci 1,5+1,70m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05:0,08m
i dtugosci okoto 0,30m, a dla punktow w nawierzchni utwardzonej - bolce stalowe $rednicy 5mm
i dtugosci 0,04 + 0,05m. ,,Swiadki” powinny miec dtugosci okoto 0,50m i przekrdj prostokatny.

2.3. Sprzet

2.3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale ST-O ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.3.

2.3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowa nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

2.4. Transport

2.4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

2.4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
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2.5. Wykonanie robét

2.5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.1

2.5.2. Zasady wykonania prac pomiarowych
1. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.

2. Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych i reperow.

3. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, wykonawca powinien przeprowadzic
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia robot.

4. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

5. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtownych tras i (lub) reperéow roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete
na koszt Zamawiajacego.

6. Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
Z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu beda
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

7. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez Inspektora Nadzoru.

8. Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

9. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego, zostang zniszczone
przez Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

10. Wszelkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot, naleza
do obowiazkow Wykonawcy.

2.5.3. Sprawdzenie wytyczenia punktow gtownych osi tras i punktéow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zdestabilizowanie w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicg robot ziemnych.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy.
Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz tras powinna wynosi¢ 300m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy wodociagu,
kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz tras projektowanej infrastruktury. O ile brak takich
punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdow betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresli¢ z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawiazaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej.
2.5.4. Odtworzenie osi tras

Tyczenie osi tras nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej.
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Osie tras powinny by¢ wyznaczone w punktach gtéownych i w punktach posrednich w odlegtosciach
zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania tras, lecz nie rzadziej, niz co 50m. Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonych osi tras w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byc
wieksze niz 5cm. Rzedne niwelety punktdéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi tras w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w punkcie 2.2.1.

Usuniecie pali z o$ tras jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

2.5.5. Wyznaczenie potozenia obiektow

Dla
1.

2.6.

kazdego z obiektow nalezy wyznaczyc¢ jego potozenie poprzez:

Wytyczenie gtownej osi kanalizacji, wodociagu, przytaczy oraz przepompowni (sytuacyjne
i wysokosciowe).

Wykonania pomiaréw sprawdzajacych spadki, usytuowania gtownych elementéw kanalizacji sanitarnej
oraz wodociagu w wykopie przed zasypaniem.

Inwentaryzacja elementow naziemnych kanalizacji sanitarnej oraz wodociagu po wykonaniu prac.

Kontrola jakosci robot

2.6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale ST-0.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad podanych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

2.6.2. Sprawdzenie prac pomiarowych
Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg zasad:

1.

2.7.

Wyznaczenie sytuacyjno - wysokosciowe nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach pionowych
i poziomych oraz co najmniej 5 razy na 1km.

Robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzac niwelatorem na catym obszarze budowy.

Wyznaczenie wykopow i nasypdéw sprawdzaé tasmag i szablonem z poziomica, co najmniej
w 5 miejscach na kazdym km oraz w miejscach budzacych watpliwos¢.

Odbiér robét

2.7.1. 0Ogoblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST-0. Roboty nalezy przyjmowac na postawie szkicow
i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca powinien
przedtozyc¢ Inspektorowi Nadzoru.

2.8
1.
2.

o Ul N W

. Przepisy zwiazane

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979r.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK, Warszawa 1978r.
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, Warszawa 1983r.
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGiK, Warszawa 1983r.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGiK, Warszawa 1983.
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3. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-2 - ROBOTY ZIEMNE

Kod CPV 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne.
3.1. Wstep
3.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonaniem robdt ziemnych dla prac wymienionych w pkt. 1.1.1 niniejszej specyfikacji.

3.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.1.

3.1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Technicznag

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych
przy wykonywaniu wykopow i uksztattowaniu terenu w gruncie oraz zasypek, podsypek i obsypek gruntem
z urobku i/lub dowiezionym, w warunkach gruntowych podanych ponizej.

Zakres robot obejmuje roboty ziemne przy budowie sieci kanalizacyjnej:

zdjecie warstwy wierzchniej gruntu na odktad - humus 20cm,
zdjecie warstwy ciggow komunikacyjnych,

wykopy mechaniczne z ziemia na odktad,

wykopy reczne z ziemig na odktad,

podsypka piaskowa grubosci 20cm z piasku dowozonego,
obsypanie rur piaskiem dowozonym 30cm,

zasypywanie wykopow ziemia z odktadu z zageszczeniem,
rozplantowanie ziemi wydobytej z wykopow,

odtworzenie ciagdw komunikacyjnych.

Roboty ziemne nalezy wykonac¢ zgodnie z norma PN-S-02205. Przed przystapieniem do wykonywania
zasadniczych robdt ziemnych nalezy z terenu objetego robotami ziemnymi, zdjac ziemie roslinng warstwa
grubosci 20cm.

3.1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogoélne”.
3.2. Materiaty

Podziat gruntow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania - okreslaja przecietne wartosci
gestosci objetosciowej gruntéow i materiatow w stanie naturalnym oraz spulchnianie po odspojeniu. Grunty
rodzime i materiaty do zasypywania wykopdow, a takze nadmiar gruntu z wykopu muszg by¢ wywiezione
na sktadowisko, zapewnienia terenéw na odktad nalezy do obowiazkow Wykonawcy.

3.3. Sprzet

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.3

1. Koparki.

2. Niwelator.

3. Ubijaki.

4. Inny sprzet i odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie

organizacji robot akceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
3.4. Transport

Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa,
zaréwno w obrebie pasa robét drogowych jak i poza nim. Srodki transportowe, poruszajace sie po drogach
poza pasem drogowym powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujacych pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do gabarytow obcigzenia na os.

3.5. Wykonanie robét

3.5.1. Zasady prowadzenia robot
1. Ogélne zasady wykonania robot podano w rozdziale ST-0 ,,0g6lne zasady wykonywania robot”.
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10.

11.

12.
13.
14.

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania wykopu (recznie
lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych, ustalen
instytucji uzgadniajacych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.

W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonac sposobem recznym.

Wykopy waskoprzestrzenne nalezy wykona¢ mechanicznie, ich umocnienia nalezy wykonac poziomo
lub odpowiednika pionowo.

Wykopy szeroko przestrzenne nalezy wykona¢ mechanicznie przy nachyleniu skarp 1:0,5.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami rurociagow, do ktorych dodaje sie
obustronnie 0,4m jako zapas potrzebny na deskowanie sScian i uszczelnianie stykdw. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢ w miare jego gtebienia. Dno wykopu powinno by¢ réwne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentacji projektowej. Grunt ponizej projektowanej rzednej powinien pozostac
w stanie nienaruszonym.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia
robét. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio
przed utozeniem przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Odwodnienie wykopow nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa. Wode nalezy
odpompowywac do naturalnych ciekow (rowow).

Ziemie z wykopow w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopdow) nalezy
sktadowac wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach zaleznie od zainwestowania terenu.

Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie bedzie uzyty do zasypania, powinien by¢ wywieziony
przez Wykonawce.

Wykop nalezy zasypac po utozeniu w nim sieci oraz urzadzen pomocniczych i pozostatych elementow,
rozpoczynajac od réwnomiernego obsypywania rur z bokow, z doktadnym ubiciem ziemi warstwami
grubosci 0,12+0,20m, doktadnie ubija¢ ziemie drewnianymi ubijakami. Rury PCV i PE nalezy obsypac
piaskiem do wysokosci 0,30m ponad wierzch rury. Pozostaty wykop do poziomu terenu nalezy zasypac
warstwami o grubosci 0,20+0,30m sposobem recznym lub mechanicznym. Warstwy nalezy zageszczaé
mechanicznie.

Jednoczesnie z zasypywaniem rurociagéw nalezy stopniowo prowadzi¢ rozbiorke umocnienia.
Zaleca sie wykonywanie robét przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej.
Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonania nalezy sprawdzic¢ czy charakter gruntu odpowiada
wykonaniu kanalizacji wg przekazanego Wykonawcy projektu. Napotkane w obrysie wewnetrznym
wykopu kable i rurociagi nalezy zabezpieczyc.

3.5.2. Zasypka

Zasypywanie wykopdw po utozeniu rurociggow przeprowadzane jest w trzech etapach.
Etap | - wykonanie warstwy ochronnej rury z wyjatkiem punktéow na ztaczach,
Etap Il - po przeprowadzeniu testu szczelnosci wykonanie warstwy ochronnej na ztaczach,

Etap Ill - zasypywanie wykopu gruntem rodzimym z réwnoczesnym zageszczeniem i rozbiorka
umocnien $cian wykopu.

Wykop nalezy zasypa¢ po utozeniu rurociggdw i wykonaniu elementdw i instalacji towarzyszacych,
rozpoczynajac od rownomiernego obsypywania bokéw rur, z doktadnym ubijaniem zasypki warstwami
o grubosci 0,10+0,20m przy pomocy drewnianych ubijakow. Rury nalezy obsypac piaskiem
do wysokosci 0,30m ponad wierzch rury. Pozostaty wykop do poziomu terenu nalezy zasypac
warstwami o grubosci 0,20+0,30m sposobem recznym lub mechanicznym. Warstwy nalezy zageszczaé
mechanicznie. Stopien zageszczenia zasypki 1s=0,95.

Dla przewodow ktadzionych w obszarach zageszczonych (pod drogami), zasypka moze by¢é wykonana
warstwami kolejno zageszczanymi za pomoca lekkiego sprzetu, o grubosci do 0,25m co najmniej
0,50m ponad przewdd. Nastepnie nalezy zasypac wykop warstwa piasku lub zwiru o grubosci 0,50m
oraz uzupetni¢ powierzchnie wykopu odpowiednio zageszczonym gruntem rodzinnym.

Dla przewodow ktadzionych w gruncie sypkim (poza drogami), zasypywanie powinno przebiegac jak
powyzej, przynajmniej 0,25m ponad powierzchnie przewodu. Zasypka gruntem rodzimym,
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zageszczonym za pomocy lekkiego sprzetu. Rownoczesnie nalezy przeprowadzi¢ stopniowa rozbiorke
umocnien.

Dla zapewnienia catkowitej stabilnosci, zasypka piaskowa powinna szczelnie wypetni¢ przestrzen
ponad rura (przewodem).

Zageszczenie kazdej warstwy piasku powinno przebiega¢ w sposob zapewniajacy odpowiednie
wsparcie na bokach przewodu. W strefie niebezpiecznej materiat zasypowy powinien by¢ materiatem
nieskalistym, mineralnym o strukturze sypkiej, drobnym lub srednim uziarnieniu, niezbrylonym
bez kamieni, zgodny z norma PN-74/B-0248 - standard dla klasyfikacji gruntéw budowlanych,
warunkow bezposredniego wznoszenia budowli oraz wymagan i warunkéw dla obliczen statycznych
i projektowych dotyczacych bezposredniej lokalizacji obiektow budowlanych.

W  przypadku robdét ziemnych w istniejacych drogach o nawierzchni  utwardzonej
oraz w przypadku trudnosci z uzyskaniem wskaznika zageszczenia réwnego przynajmniej 95%, gorna
warstwa zasypki powinna byc¢ zastapiona uzbrojona podbudowa drogi.

Zaleca sie przeprowadzania prac przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

Po zakonczeniu zasypki wykopow, teren nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego, a obszar
po wykopach zrekultywowac.

3.5.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety rurociagu.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podtuzny umozliwiajacy szybki odptyw wod
z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz terminow
wykonania innych robdt na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot ziemnych.

Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren robot ziemnych.

3.5.4. Wykonanie przerwanych rurociaggéw drenarskich
Wykonanie robot:

1
2
3
4.
5
6

3.6.

Zabezpieczenie przerwanego rurociagu.

Reczne wydobycie nawodnionego gruntu ponizej rzednej nowego rurociagu.
Dowiezienie piasku.

Reczne zasypanie wyrobiska mieszanka piaskowa.

Przetozenie starego rurociggu powyzej i ponizej miejsca przerwania i jego potaczenie.

Wykonanie zasypki z uformowaniem grobelki.
Wykonawca zobowiazany jest udzieli¢ 5-letniej gwarancji na wykonane roboty i prace naprawcze.

Kontrola jakosci robot

3.6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogolne”.

3.6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t ziemnych

-_

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca winien wykona¢ badania majace na celu:
Zakwalifikowanie gruntéw do odpowiedniej kategorii,

Okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,

Okreslenie stanu terenu,

Ustalenie metod odwodnienia.

Kontrola w trakcie Robot winna obejmowac:

Sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawiazaniu do podanych na Placu Budowy,
statych punktow niwelacyjnych z doktadnoscia odczytu do 1mm,

Sprawdzenie metod wykonania wykopow,
Badania zachowania warunkow bezpieczenstwa,
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d) Badania zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

e) Badania prawidtowosci podtoza naturalnego, w tym gtownie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci
i zgodnosci z okreslonymi w dokumentacji,

f) Badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanego podtoza wzmocnionego z kruszywa
mineralnego,

g) Badanie w zakresie zgodnosci z Dokumentacjag Projektowa i warunkami okreslonymi
w odpowiednich normach przedmiotowych,

h) Badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

i) Badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikéw zageszczenia
poszczegodlnych warstw.

3.6.3. Badania do odbioru robét ziemnych
3.6.3.1. Minimalna czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

1. Pomiar szerokosci dna. Pomiar tasma, szablonem w odstepach, co 200m na prostych, co 50m
w miejscach, ktére budza watpliwosci.

2. Pomiar spadku podtuznego dna. Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach, co 200m
oraz w punktach watpliwych.

3. Badanie zageszczenia gruntu.
Wskaznik zageszczenia okreslic dla kazdej utozonej warstwy.

3.6.3.2. Szerokos¢ dna
Szerokos$c dna nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej +5cm.

3.6.3.3. Spadek podtuzny dna

Spadek podtuzny dna, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych nie moze dawac
réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3cm lub +1cm.

3.6.3.4. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/88931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonymi
dla odpowiedniej kategorii ruchu.

3.7. Obmiar robot

1. Ogoblne zasady obmiaru Robdt. Ogélne zasady obmiaru Robdét podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania
ogoblne”.

2. Jednostka obmiaru.

Jednostka obmiarowa robét zimnych jest m* odspojonego i wydobytego gruntu (wykopy) lub dowiezionego
i nasypanego z odpowiednim zageszczeniem gruntu (nasypy) z doktadnoscia do 1m*, m? - uktadania
i zageszczania podsypki ( z doktadnoscia do 1m?).

3.8. Odbiér robot

3.8.1. Ogolne zasady odbioru Robét
Ogdlne zasady odbioru Robo6t podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogolne”

3.8.2. Warunki szczegotowe
1. Nastepujace roboty zimne podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajace lub ulegajace zakryciu:

a) Wykopy, przekopy,
b) Przygotowanie podtoza,
c) Zasypywanie, zageszczenie wykopu

2. Odbioru robét ziemnych dokonuje sie zgodnie z PN-68/B-06050 i zgodnie z ,,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych”.

3. Dopuszcza sie odbior czesciowy wykopu pod warunkiem, ze obejmowac on bedzie wykop dla catego
obiektu kubaturowego lub dla obiektu liniowego - odcinki miedzy miejscami przewidzianymi
na posadowienie studzienek kanalizacyjnych.
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3.9.

Przepisy zwiazane
PN-68/B-06050 - Roboty ziemne. Wymagania dla préb i odbiorcow.

PN B-10736 - Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodow wodociagowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

PN B-04484 - Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
PN B-06714-17 - Kruszywo mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

BN-77/8931-12 - Oznaczenia wskaznika zageszczenia gruntu.
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4. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-3 - ROBOTY DROGOWE

KOD CPV 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog
4.1. Wstep

4.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem robot drogowych dla prac wymienionych w pkt. 1.1.1 niniejszej specyfikacji.

4.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.1.
4.1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza:
1. Odtworzenia drogi asfaltowej,

2. Odtworzenia drogi zwirowej.
4.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami
podanymi w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot sa: piasek, zwir, pospétka, woda, mieszanka mineralno -
asfaltowa, ptyty i kostki betonowe, znaki drogowe pionowe-zgodnie z wymaganiami ,,Instrukcji o znakach
drogowych.

4.3. Sprzet
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu podano w rozdziale 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.3.
4.4, Transport

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ST-0 ,Wymagania ogolne”. Materiaty
uzyskane z rozbiorki oraz do wbudowania jak kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu,
zaakceptowanymi przez inspektora nadzoru w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.5. Wykonanie robét

4.5.1. Ogolne zasady prowadzenia robét
Ogdlne zasady wykonania robot:

1. Rozbidrke nawierzchni asfaltowej i podbudow nalezy wykona¢ mechanicznie. Materiat uzyskany
z rozbiorki warstwy bitumicznej nie powinien by¢ mieszany w trakcie wykonywanych robot, transportu
i sktadowania z innymi materiatami rozbiorkowymi.

2. Rozbiorke nawierzchni asfaltowej, zwirowej, gruntowej oraz brukowej nalezy wykona¢ mechanicznie.

3. Materiaty z rozbiorki tj. asfalt, nadmiar ziemi, wywiez¢ na sktadowisko odpadow - zgodnie z Ustawa
Prawo Ochrony Srodowiska oraz Ustawy o Odpadach. Materiat, ktéry ma by¢ ponownie wbudowany
musi posiada¢ akceptacje Inspektora.

4.5.2. Odbudowa nawierzchni asfaltowych

Przed przystapieniem do profilowania podtoze winno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Nadmiar gruntu z profilowania odwiez¢ na odktad.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia. Zageszczanie warstw nalezy
rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwa¢ pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi sie,
w kierunku jej osi. Zageszczanie podtoza o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi
i przesuwac pasami podtuznymi czeSciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Sposéb prowadzenia robot:

« Mechaniczne rozscielenie dolnej warstwy kruszywa podbudowy stabilizowanej mechanicznie.
e Reczne odrzucenie nadziarna.
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o Zageszczenie warstwy dolnej.

» Mechaniczne rozscielenie gornej warstwy kruszywa podbudowy stabilizowanej mechanicznie.
o Zageszczenie i profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem woda.

« Posmarowanie goragcym bitumem krawedzi nawierzchni, urzadzen obcych i kraweznikow.

» Mechaniczne roztozenie warstwami dostarczonej a miejsce wbudowania mieszanki ze wstepnym jej
zageszczeniem urzadzeniami wibracyjnymi rozktadarki.

» Reczne roztozenie mieszanki miejscach niedostepnych dla rozktadarki.

* Mechaniczne zageszczenie warstw nawierzchni z recznym ubiciem mieszanki przy kraweznikach
urzadzeniach obcych.

o Obciecie krawedzi.
Utozona i zageszczona warstwa, ma charakteryzowad sie nastepujacymi cechami:
jednorodnoscia powierzchni,
nasiagkliwos¢ nie moze przekraczac 2%,
nieréwnosci nie moga przekracza¢ 4mm,
grubos¢ warstwy nawierzchni (tolerancja +5mm)
wolne przestrzenie w warstwie 2+5%.

4.5.3. Odbudowa nawierzchni zwirowych
Sposéb prowadzenia prac:

» Rozsicielenie i wyrownanie kruszywa dla poszczegolnych warstw.

» Rozicielenie, doziarnienie i wymieszanie sktadnikow warstw gornych nawierzchni z polewaniem woda.
«  Wyrownanie warstw nawierzchni.

+ Uwatowanie poszczegdlnych warstw z recznym usunieciem nieréwnosci.

» Pielegnacja nawierzchni.

4.5.4. Odbudowa nawierzchni gruntowych
Sposéb prowadzenia prac:

» Rozicielenie i wyrownanie mieszanki piaszczysto - gliniastej dla poszczegolnych warstw.
o Wymieszanie sktadnikdw warstw gérnych nawierzchni z polewaniem woda.

«  Wyréwnanie warstw nawierzchni.

+ Uwatowanie poszczegdlnych warstw z recznym usunieciem nieréwnosci.

o Pielegnacja nawierzchni.

4.5.5. Odbudowa chodnikéw
Sposéb prowadzenia prac:

» Rozscielenie na uprzednio przygotowanym podtozu podsypki piaskowej wraz z jej przygotowaniem.
« Utozenie nawierzchni chodnika na wyréwnanej i wyprofilowanej podsypce z recznym ubiciem ptyt.
»  Wypetnienie spoin zaprawa cementowa wraz z jej przygotowaniem.

» Pielegnacja nawierzchni o spoinach wypetnionych zaprawa przez posypanie piaskiem i polewanie
woda.

4.6. Kontrola jakosci robot

4.6.1. Badania jakosci robét w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi wtasciwych WTWOR
oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatow
i systemow technologicznych.
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4.6.2. Obmiar robot
1. Ogdlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne”.
2. Roboty objete niniejsza ST obmierza sie w jednostkach:
a) m? - powierzchni nawierzchni,
b) m? - objetosci wykopow, masy betonowej.
3. Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

4.6.3. 0Odbiér robét

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnie. Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie
z postanowieniami Umowy oraz obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikdw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robdét z rysunkami
i Specyfikacjami.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdét uzupetniajacych Komisja
przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koncowego.

4.7. Przepisy zwigzane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarna.

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci.

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych.

PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

O 00 N OO0 U A W N =

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego.
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5. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-4 - SIEC KANALIZACYJNA

Kod CPV 45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, ciagow komunikacyjnych i linii
energetycznych.

5.1. Wstep

5.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem sieci kanalizacyjnej dla prac wymienionych w pkt. 1.1.1 niniejszej specyfikacji.

5.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.1.

5.1.3. Zakres Roboét objetych Specyfikacja Technicznag
Ustalania zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem sieci
kanalizacji sanitarnej oraz remont odcinaka kanalizacji ttocznej od KZ13 do punktu zrzutu PZ1 zgodnie z
zataczonym do specyfikacji rysunkiem. Remont polega na wymianie ww. odcinka na nowy rurociag PERC
DN110.
5.1.4. Siec ttocznej kanalizacji sanitarnej
Sie¢ kanalizacji sanitarnej cisnieniowej projektuje sie z rur PE100RC DN50, DN63, DN75, DN110 SDR17
taczonych za pomoca ksztattek do zgrzewania doczotowego lub elektrooporowego. Ksztattki do systemu
cisSnieniowego stosowac tego samego producenta, co rurociagi. Ksztattki powinny posiada¢ wdrozony do
stosowania system 1S09001 i 1SO14001 potwierdzony posiadaniem certyfikatu oraz spetnia¢ wymagania
normy PN-EN12201-3 lub PN-EN13244-3. W wezle kanalizacyjnym na sieci projektuje sie ksztattki z zeliwa
sferoidalnego z uszczelnieniem NBR zbrojonym wktadka stalowa. Potaczenia ww. elementéw projektuje
sie za pomoca ztacz uniwersalnych kotnierzowo—rurowych. Przykrycie przewodow kanalizacji ttocznej
powinno wynosi¢ 1,80m liczac od wierzchu rury.

Rury PE100 RC

> dwuscienna rura ci$nieniowa z polietylenu PE 100RC z zewnetrzna, gtadka warstwa ochronng
PE100RC odporna na powolny wzrost pekniec¢ i obciazenia punktowe,

> rury przeznaczone s do budowy sieci cisnieniowych wodociagowych oraz kanalizacyjnych
w gruncie rodzimym w technologii bezwykopowej, bez stosowania podsypki i osypki,

> Srednice zewnetrzne rur sa zgodne z normg PN-EN 12201-2 oraz PN-EN 13244 i umozliwiaja
bezposrednie zgrzewanie doczotowe, za pomoca ksztattek elektroporowych oraz segmentowych,
bez zdejmowania warstwy ochronnej.

Ksztattki elektrooporowe

> ksztattki powinny by¢ produkowane z rodzimego surowca wysokiej jakosci wymienionego na liscie
stowarzyszenia PE100+,

> ksztattki powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 12201-3, PN-EN13244-3 / ISO 4427,

> ksztattki powinny posiada¢ aprobate techniczng IBDiM dopuszczajaca do stosowania
w drogownictwie,

> kazda ksztattka powinna byc¢ osobno pakowana tak by wykluczy¢ koniecznos¢ dodatkowego
czyszczenia przez zgrzewaniem; ksztattki powinny by¢ pakowane w przezroczyste worki foliowe
dla utatwienia identyfikacji wyrobu w opakowaniu,

> konstrukcja ksztattek powinna by¢ taka by zaden metalowy element grzewczy nie byt widoczny,
a przewody grzewcze powinny by¢ catkowicie zatopione w korpusie ksztattki,

> ksztattki powinny posiada¢ indywidualne kontrolki zgrzewania dla kazdej strefy grzewczej
ksztattki, osadzone w korpusie ksztattki; kontrolki powinny by¢ zabezpieczone przed
wypadnieciem z korpusu ksztattki,

> kazda ksztattka powinna posiada¢ kod kreskowy zawierajacy dane identyfikujace ksztattke,
producenta, materiat oraz zawierajacy parametry zgrzewania,

> kazda ksztattka powinna miec¢ trwate znakowanie na korpusie identyfikujace numer partii
produkcyjnej, materiat i srednice; znakowanie ksztattki, gniazda podtaczenia elektrod oraz
kontrolki zgrzewu powinny by¢ widoczne po jednej stronie ksztattki,

> ksztattki powinny by¢ dostosowane do zgrzewania z zastosowaniem napiecia 40V,

> ksztattki powinny posiada¢ izolowane i zabezpieczone styki o Srednicy 4mm do podtaczenia
koncowek elektrod zgrzewarki,

> caty zakres oferowanych ksztattek danego producenta powinien byc przystosowany do wykonania
zgrzewow z uzyciem jednej zgrzewarki elektrooporowej; maksymalna moc wymagana do
zgrzewania catego zakresu ksztattek danego producenta nie powinna przekraczac¢ 4 KWA,
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> mufy elektrooporowe w srednicach =315 mm powinny by¢ produkowane bez uzycia dodatkowych
stalowych pierscieni wzmacniajacych,

> trojniki oraz odgatezienia siodtowe w zakresie Srednic do 225mm wtacznie powinny byc
dostarczane w wersji petnej obejmy; do mocowania dolnej czesci obejmy i korpusu ksztattki
powinny byc¢ stosowane klamry zaciskowe, co eliminuje stosowanie specjalnych narzedzi do
montazu,

> wszystkie czesci ksztattek siodtowych: korpus, dolna cze$¢ obejmy oraz klamry zaciskowe
powinny by¢ wykonane z PE100,

> frez do nawiercania w trdjnikach siodtowych powinien zapewnia¢ trwate trzymanie wycinanego
fragmentu rury oraz nie moze powodowac powstawania widrow podczas nawiercania rury,

> trojniki siodtowe powinny posiadac gorne i dolne ograniczniki freza oraz powinny by¢ wyposazone
w nakretki zabezpieczajace z dodatkowym uszczelnieniem i zabezpieczeniem przez
odkreceniem.

Ksztattki bose

> ksztattki powinny by¢ produkowane z rodzimego surowca wysokiej jakosci wymienionego na liscie
stowarzyszenia PE100+,

> ksztattki powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1555-3 / ISO 4437,

> ksztattki powinny posiada¢ aprobate techniczng IBDiM dopuszczajaca do stosowania
w drogownictwie,

> kazda ksztattka powinna miec¢ trwate znakowanie na korpusie identyfikujace numer partii
produkcyjnej, materiat i srednice,

> ksztattki powinny by¢ pakowane w sposob zabezpieczajacy przed utlenianiem ich powierzchni tak
by przed montazem konieczne byto tylko ich czyszczenie bez zdzierania warstwy utlenionej;
ksztattki powinny by¢ pakowane w przezroczyste worki foliowe dla utatwienia identyfikacji
wyrobu w opakowaniu.

5.1.5. Sie¢ grawitacyjnej kanalizacji sanitarnej

Kanalizacje sanitarna grawitacyjna projektuje sie z rur kanalizacyjnych z PVC kielichowych producenta np.
Pipe life lub rownowaznego, o $rednicy DN200 mm klasa S lite, taczonych na uszczelke gumowa. Zmiany
kierunkéw sieci wykonac¢ w studzienkach kanalizacyjnych wg projektu. Wyptycania kolektora sanitarnego
powyzej poziomu przemarzania gruntu nalezy wykonaé przez zastosowanie rur kanalizacyjnych
termoizolowanych. Prowadzenie przewodu, spadki, srednice zgodnie z czescia graficzna opracowania.
Roboty montazowe wykonaé $cisle wg katalogow technicznych producenta. Powierzchnie zewnetrzne i
wewnetrzne rur i ksztattek powinny by¢ gtadkie, czyste, pozbawione nierownosci, pecherzy,
zanieczyszczen, porow i jakichkolwiek innych niejednorodnosci powierzchni. Konce rur i ksztattek powinny
by¢ obciete rowno i prostopadle do ich osi. Na trasie projektowanej sieci kanalizacyjnej zaprojektowano
studzienki rewizyjne PP-B DN630mm oraz PP-B DN1000mm. Miejsca ustawienia poszczegélnych studni
pokazano na profilach podtuznych oraz w projekcie zagospodarowania terenu.

Przed zasypaniem rurociag poddac probie szczelnosci. Przykrycie przewodow kanalizacji sanitarnej
zgodnie z czescia graficzng opracowania.

Rury PVC

- Rury kanalizacji grawitacyjnej z PVC-U z rdzeniem spienionym (zgodno$¢ z aprobatg techniczng wydang
przez Instal),

- Warstwy zewnetrzne i wewnetrzne w kolorze pomaranczowym (RAL 8023), warstwa s$rodkowa
w kolorze odmiennym,

- Rury wyposazone w uszczelki typu BL (wargowe) lub BL-fix (wargowe z pierscieniem rozpreznym),
odpornosc¢ chemiczna uszczelek zgodnie z ISO/TR 7620, uszczelki spetniajace wymagania normy PN-EN
681-1: 2002,

— Producent rur posiadajacy certyfikaty ISO 9001 i ISO 14001,

— Rura klasy N o sztywnosci obwodowej SN8, tj. 8 kN/m?.

— System posiadajacy aprobate IBDiM.

Studnie kanalizacyjne PRO @630

Studzienki produkowane z polipropylenu PP-b,

Podstawa posiada na stronie zewnetrznej ozebrowanie zapewniajace odpowiednia sztywnosc
obwodowa,

Studzienki moga by¢ montowane do 6,0 m pod powierzchnia terenu,

Catkowita 100% szczelnos¢ potaczen do 0,5 bar zgodnie z normami EN 1277 i EN 476,
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Studzienki wyposazone w nasuwke o specjalnej konstrukcji umozliwiajaca regulacje kata na potaczeniu
kielichowym do 7,50m,

Mozliwos¢ regulacji wysokosci studzienki poprzez przyciecie rury trzonowej co 5 cm

Mozliwos¢ stosowania w pasie drogowym w klasie obcigzen od A15 do D400 kN zgodnie z PN-EN 124,
Odpornosc¢ studzienki z PP na $cieki jest zgodna z norma ISO/TR 10358,

Gtadka scianka wewnetrzna rury trzonowej DN 630/548 mm utatwiajaca czyszczenie,

Mozliwos¢ wykonywania dodatkowych wlotow do rury trzonowej PP-B poprzez uszczelki "in situ"
o srednicy 160 - 200mm,

Aprobat Techniczna IBDiM nr AT/2004-04-1717, dopuszczenie do stosowania w pasie drogowym.

Studnie kanalizacyjne PRO @1000

Studzienki produkowane sa z polipropylenu PP-b

Srednica wejécia w studzience przetazowej PRO 1000 wynosi 630 mm, $rednica wewnetrzna korpusu
1000 mm,

Studzienka przetazowa PRO 1000 ma fabrycznie zamontowanga drabing ze stopniami z PP-B,

Mozliwos¢ regulacji wysokosci studzienki PRO 1000 poprzez przyciecie pierscieni korpusu o 10 lub 20 cm
oraz gory nasady redukcyjnej 1000/630 o 10 cm

Réznorodne kinety przelotowe (o prostym lub katowym przelocie) lub zbiorcze (do 3-ech doptywow) z
kréccami kielichowymi lub bosymi DN 160-400 mm

Wszystkie elementy studzienek PRO posiadaja na stronie zewnetrznej ozebrowanie zapewniajace
odpowiednia sztywnos$¢ obwodowa oraz bardzo dobra wspétprace z gruntem przeciwdziatajac wyporowi
pochodzacemu od wadd gruntowych

Studzienki moga by¢ montowane do 6,0 m pod powierzchnig terenu

Szczelnos¢ potaczen do 0,5 bar zgodnie z normami EN 1277 i EN 476

Mozliwosc stosowania w klasie obciazen od A15 do D400 kN zgodnie z PN-EN 124

Rdéznorodne zwienczenia studzienek, jak teleskopy do studzienki PRO 630, wtazy zeliwne kanatowe o
srednicy 600 mm klasy A15 - D400 wg PN-EN 124, wtazy zeliwno-betonowe kl.B125 oraz D400 O 600 mm,
stozek zelbetowy 1210/710 mm, typowe pierscienie i ptyty zelbetowe odciazajace

Odpornosc¢ studzienek z PP-B na scieki jest zgodna z norma ISO/TR 10358

Mozliwos¢ wykonywania dodatkowych wlotow do rury trzonowej lub korpusu poprzez uszczelki ,,in situ”
o srednicy 110 - 200 mm

Aprobata Techniczna COBRTI INSTAL AT/2005-02-1538-01, IBDiM AT/2004-04-1717, dopuszczenie do
stosowania w pasie drogowym

5.1.6. Opis uzbrojenia sieci

Na trasie sieci projektuje sie armature zeliwna na potaczenia kotnierzowe. Wszystkie ksztattki w
wykonaniu z zeliwa sferoidalnego. Po uzyskaniu pozytywnej opinii Inwestora dopuszcza sie zastosowanie
armatury rownowaznej lub wyzszej klasy. Zastosowana armatura powinna posiada¢ nastepujace
dokumenty:

Atest PZH,

Deklaracja zgodnosci z PN lub Aprobata Techniczna,
Karte katalogowa,

Ubezpieczenie OC za produkt,

Certyfikat 1SO.

Zasuwy do sciekow

Zaprojektowano zasuwy o nastepujacych parametrach:

» Wrzeciona zastosowanej armatury wykonane ze stali nierdzewnej, a ich gwinty walcowane na
zimno,

> Korpus i pokrywa zasuwy wykonane z zeliwa sferoidalnego min. GGG 40 zabezpieczonego
antykorozyjnie (zewnetrznie i wewnetrznie) proszkowa farba epoksydowa, o grubosci warstwy
min. 250 pm. Przystosowane do cisnienia 1,0/1,6 MPa. Zabezpieczenie antykorozyjne ma
spetnia¢ wymagania stowarzyszenia GSK,

> Minimum potrojne uszczelnienie wrzecion w postaci uszczelek zwrotnych, pierscieni dtawicowych

i uktadu uszczelek typu O-ring z NBR lub EPDM - dla wody pitnej,

Klin zasuwy z zeliwa nawulkanizowany NBR,

Bezgniazdowy przelot,

Sruby pokrywy zasuwy wykonane ze stali nierdzewnej lub ze stali zabezpieczonej antykorozyijnie,

wpuszczone w korpus i zabezpieczone masa na goraco,

YV VY
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» Uszczelnienie pokrywy uszczelka elastomerowa z NBR,

> Wymagana jest stopka stabilizacyjna zasuwy w pozycji poziomej,

> Kotnierze zwymiarowane zgodnie z EN-1092-2/DIN-28605/ owiercane zgodne DIN 2501,

> Sruby, nakretki i podktadki taczace zasuwy z rurociagiem powinny by¢ wykonane ze stali
nierdzewnej,

> Uszczelki taczace zasuwy z rurociggiem wykonane z NBR z wktadka ptécienna lub stalowa,

> Klasa zeliwa, oznaczenie producenta, srednica oraz cisSnienie w sposdb trwaty umieszczone na

wyrobie.
» Pakiet zasuw w ramach jednego producenta.
Zasuwy nalezy wyposazy¢ w obudowy teleskopowe do zasuw podziemnych wyprowadzone 15+20cm pod
poziom terenu oraz skrzynke uliczng z zeliwa szarego o wysokosci 270mm i srednicy wewnetrznej 185mm.
Miejsce usytuowania zasuw zabezpieczy¢ i oznakowac.

Przepustnica
Zaprojektowano przepustnice o nastepujacych parametrach,

» Przytacza do montazu miedzykotnierzowego zgodnie z PN-EN 1092-2:1999 PN10, PN16 lub
ANSI150,

Dtugos¢ zabudowy wg PN-EN 558-1:2001 szereg 20,

Kotnierz do montazu sitownika zgodny z ISO 5211,

Korpus, wykonany z zeliwa sferoidalnego EN-GJS-400-15,

Klapa umieszczona centrycznie: stal nierdzewna,

Wktadka elastomerowa: EPDM, NBR lub FKM,

Wat dzielony (czopy) lub petny: stal nierdzewna X20Cr13 PN-EN 10088-1:1998 (AISI-420),

3 tozyska slizgowe: PTFE lub braz,

uszczelnienie czopow/watu: pierscienie typu oring EPDM lub NBR,

Ochrona antykorozyjna - powtoka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250 mikrondow wg
normy DIN 30677.

> Pakiet przepustnic w ramach jednego producenta.

VVVVVVVYVYY

Zawor napowietrzajgco - odpowietrzajgcy

Zaprojektowano samoczynny, bezstopniowy zawor napowietrzajaco — odpowietrzajacy przeznaczony do
sciekow o Srednicy 50mm w wykonaniu ze stali nierdzewnej, np. prod.Jafar nr kat. 7020. Zawor nalezy

zamontowa¢ w komorach zasuw KZ1-KZ14 oraz w komorze rewizyjnej KR1.

Zawor zwrotny kulowy

Zaprojektowano zawor zwrotny o nastepujacych parametrach: ,

> Potaczenia kotnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2:1999 (DIN 2501) ,ciSnienie PN16,

> Dtugos¢ zabudowy wg szereg 48, PN-EN 558-1:2001,

> Korpus i pokrywa z zeliwa sferoidalnego/ GGG40/ EN-GJS-400-15 :2000 (DIN 1693),

> Prosty i petny przelot,

» Kula wulkanizowana NBR , (EPDM dla wody pitnej)- czasza kuli wykonana ze stopu aluminium lub
zeliwa,

» Uszczelnienie pokrywy o-ringowe: NBR , EPDM,

> Ochrona antykorozyjna powtoka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250 mikronéw wg normy
DIN 30677,

> Sruby taczace pokrywe z korpusem ze stali nierdzewnej, wpuszczane i zabezpieczone masa
zalewowa,

> Pakiet zaworow w ramach jednego producenta.

5.1.7. Okreslenia podstawowe

Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow bytowo-
gospodarczych i przemystowych.

Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekdw.
Kanat sanitarny - kanat przeznaczony do odprowadzania sciekow bytowo-gospodarczych.

Odgatezienie - kanat odptywowy od pierwszej studzienki od strony budynku do potaczenia z kanatem
sanitarnym.
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Kolektor gtowny - kanat przeznaczony do zbierania sciekdw z kanatéw bocznych i odprowadzenia ich
do odbiornika.

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli
i prawidtowej eksploatacji kanatow.

Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie,
na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia, co najmniej dwoch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przewdd pionowy
umozliwiajacy wytracenie nadmiaru energii Sciekow, sptywajacych z wyzej potozonego kanatu
doptywowego do nizej potozonego kanatu odptywowego.

Ptyta przykrycia studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komore robocza.

Wtaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych
lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

Kineta - koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizacyjnej.
Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kineta a Sciang komory roboczej.
5.2. Wykonywanie dotyczace robot

5.2.1. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru Ogolne wymagania podano w ST-0.
5.3. Materiaty

5.3.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogdlne”. Wszystkie
zakupione przez Wykonawce materiaty zastosowane do budowy powinny odpowiada¢ normom krajowym
zastgpionym, jesli to mozliwe, przez normy europejskie lub techniczne aprobaty europejskie.
W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i materiaty powinny
odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

Sie¢ kanalizacji sanitarnej

Rura PVC DN200 SN8 m 4513,0
Rura PVC DN200 SN8 termoizolowana m 88,0
Rura PERC100 SDR17 DN50 m 1398,0
Rura PERC100 SDR17 DN63 m 4533,0
Rura PERC100 SDR17 DN75 m 2065,0
Rura PERC100 SDR17 DN110 m 3072,0
Studzienka PE DN1000 szt. 32
Studzienka PP DN630 szt. 127
Przepompowni sieciowa najazdowa szt. 7
Przepompowni domowa szt. 28
Zasuwa DN40 szt. 15
Zasuwa DN50 szt. 1
Zasuwa DN100 szt. 2
Komora zasuw szt. 14
Komora rewizyjna szt. 1
Przecisk PERC DN110 m 233,0
Przecisk PERC DN225 m 56,0
Przecisk PERC DN315 m 20,0
Przewiert PERC DN63 m 266,0
Przewiert PERC DN75 m 68,0
Przewiert PERC DN110 m 40,0
Przewiert PERC DN225 m 71,0
Rozkop rura stalowa 323,9/8,0mm m 9,0
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5.4. Sprzet

5.4.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdzialeST0-0 ,,Wymagania ogéle”.
5.4.2. Wymagany sprzet
Wykonawca przystepujacy do prac objetych zamowieniem powinien wykazac¢ sie mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzetu:
Agregat pradotworczy,
Koparka,
Zageszczarka wibracyjna,
Gruntofrezarka,
Obudowa wykopu ,,Podlasie 1”,
Rowniarka samojezdna,
Walec statyczny samojezdny,
Srodek transportowy,
Zgrzewarka do rur PE, PEHD.
5.5. Transport

5.5.1. Transport rur

Rury mogg by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami transportu w sposéb zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewodz rur w pozycji poziomej wzdtuz srodka
transportu. Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem
i przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw. Przy przewozie
nalezy przestrzegac przepisow obowiazujacych w publicznym transporcie drogowym i kotowym. Wytadunek
rur w wiazkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widtami lub dzwigu z belka
uniemozliwiajaca zaciskanie zawiesi na wiagzce. Nie wolno stosowac zawiesi z lin metalowych
lub tancuchow. Nie dopuszczac do wleczenia wiazek rur, jak tez rur w kregach.

5.5.2. Transport elementéw studni

Transport kregow powinien odbywac sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji
wbudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementdw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporow i klindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatdw. Podnoszenie i opuszczanie kregdéw o Srednicach 1,2m nalezy wykonywac za pomoca minimum
trzech lin zawiesi rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu. Studnie PP przewozone by¢
moga dowolnymi Srodkami transportu z zabezpieczeniem ich przed mozliwoscia przemieszczania sie
podczas transportu. Transport powinien zapewnia¢ stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow,
zabezpieczenia palet przed uszkodzeniem, kontrole zatadunku i wytadunku.

5.6. Wykonanie robét

5.6.1. Wymagania og6lne
Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.6.2. Montaz rurociagéw z PVC

Warstwy podsypki, obsypki i zasypki nalezy wykonac jak wyzej. Rury, ksztattki, uszczelki powinny byc
sprawdzone przed montazem pod wzgledem zgodnosci z projektem oraz ich stanem technicznym. Montaz
przeprowadza¢ w zakresie temperatur od 0 do 30°C, mozliwie najblizej wykopu na réwnej powierzchni
Z rownomiernym podparciem po przeciwnej stronie niz odktadany grunt z wykopu. Rury uktada¢ kielichem
skierowanym w gore przewodu. Montaz prowadzi¢ zgodnie z projektowanym spadkiem. Wykonujac
potaczenie nalezy usunac dekle zabezpieczajace, ustawic¢ wspotosiowo elementy, posmarowac bosy koniec
i uszczelke wargowa, bosy koniec wciskac do osiagniecia przez czoto oznaczonej granicy. Wciskanie bosego
konca do kielicha przeprowadza¢ za pomoca prostej dzwigni. Przycinanie kielichow rur i ksztattek jest
niedopuszczalne.

5.6.3. Montaz rurociagéow z PE

Rurociag nalezy uktadac na zageszczonej podsypce piaskowej gr. 20cm. W miejscach wystepowania
gruntow stabonosnych nalezy pod podsypka wykonac¢ 5cm ptyty betonowej. Stopien zageszczenia powinien
wynosi¢ 85+90% wg metody Proctora. Podsypke, zasypke i zasypanie wykopu prowadzic¢ w 4 etapach:
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1. Wykonanie warstwy ochronnej pod rury PE (podsypki).

2. Po probie szczelnosci ztacz kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach potaczenia
(obsypka).

3. Wykonanie strefy ochronnej rurociagu gr. 0,10+0,30m z warstwy zwiru, piasku zageszczane recznie
warstwami do 15cm.

4. Zasyp gruntem warstwami gr. 0,30m z jednoczesnym doktadnym zageszczeniem.

Zastosowanie gruntow lokalnych do podsypki i zasypki wymaga potwierdzenia i uzgodnienia z inspektorem
nadzoru. Rury powinny byc sprawdzone przed montazem pod wzgledem zgodnosci z projektem oraz ich
stanem technicznym. Proces zgrzewania przeprowadza¢ w temperaturach dodatnich i niskiej wilgotnosci
powietrza. W przypadku koniecznosci taczenia przewodéw w temp od 0 do -3 °C prace nalezy prowadzi¢
w specjalnych namiotach izolujacych, a konce przewoddéw nalezy zabezpieczy¢ przed nawiewaniem
zimnego powietrza do Srodka przewodu. W przypadku rur zakwalifikowanych do tej samej grupy wskaznika
szybkosci ptyniecia nalezy taczyc wytqczm'e rury o tej samej srednicy i grubosci Scianek. Przed
rozpoczeciem zgrzewania nalezy zapoznac sie z 1nstrukc;|a1 zgrzewark1 i wedtug niej wykonac¢ potaczenie.
Po wykonaniu zgrzewania sprawdzi¢ rownomiernosc i zm1erzyc wyptywki na catym obwodzie. Nie narzuca
sie metody potaczen, jednak zgrzewarki musza by¢ wyposazone w rejestratory procesu zgrzewania, a na
zadanie inspektora nadzoru nalezy przedstawié raport wykonanych potaczen.

5.6.4. Proba szczelnosci rurociaggow
5.6.4.1. Siec¢ ciSnieniowa

Proby szczelnosci powinny by¢ wykonane zgodnie z PN-81/B-10725 dla kolejnych odbieranych odcinkow
przewodu, a na zadanie Inwestora lub Administratora sieci, probe nalezy rowniez przeprowadzi¢ dla
catego odcinka. Po wykonaniu prac montazowych i przed zasypaniem wykopow rurociagi nalezy poddac
ogledzinom i hydraulicznej probie na szczelnos¢. Wszystkie ztacza powinny by¢ odkryte, dostepne
i widoczne. Wszelkie odgatezienia na sieci powinny byc zaslepione. Proba moze odbywac sie nie wczesniej
niz 48 godz. po wykonaniu obsypki. Cisnienie préobne powinno wynosi¢ 1,5x ci$nienie robocze na danym
odcinku, lecz nie mniej niz 10bar. Odcinek poddany prébie w czasie 30min nie powinien wykazywac
spadku cisnienia na tarczy manometru. Caty badany odcinek przewodu powinien by¢ zestabilizowany przez
wykonanie obsypki. Zasuwy na catym odcinku powinny by¢ otwarte (poza zasuwami przytaczy).
Napetnienie przewodu woda o max. temperaturze 20°C nalezy przeprowadzi¢ powoli z mozliwie
najmniejsza predkoscia przeptywu. Po uzyskaniu spokojnego odptywu wody bez powietrza w pkt.
koncowym badanego przewodu nalezy stopniowo podnies¢ cisnienie do wysokosci cisnienia probnego.
Proby szczelnosci i odbidér sieci wykona¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru, przedstawiciela Inwestora
i Administratora sieci.

5.6.4.2. Siec¢ kanalizacji grawitacyjnej

Rurociagi grawitacyjne poddac probie na szczelnos¢ wg PN-92/B-10735. Przy badaniu szczelnosci odcinka
przewodu na eksfiltracje i infiltracje nie powinien wystapi¢ ubytek wody lub Sciekow w czasie trwania
proby. Czas trwania proby po ustabilizowaniu sie zwierciadta wody w studzience potozonej wyzej wynosi
30min dla odcinka do 50m dtugosci i 60min dla odcinka powyzej 50m dtugosci. Sposob wykonania proby
wykona¢ zgodnie z pkt. 6.2.2 i 6.2.3 ww. normy. Proby szczelnosci i odbior sieci wykona¢ w obecnosci
Inspektora Nadzoru, przedstawiciela Inwestora i Administratora sieci.

5.7. Kontrola jakosci robot

5.7.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogéle”.

5.7.2. Kontrola i badania w trakcie Robét i odbioru

Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie
i z czestotliwoscia okreslona w niniejszej ST i zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:
Badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda.
Sprawdzenie zabezpieczenia istniejacego uzbrojenia w wykopie.

Badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa
mineralnego lub betonu.

Badanie odchylenia osi kanatow.

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodow.
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Badanie odchylenia spadku kanatow.
Sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow.
Sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow.
Badanie wskaznikow zageszczenia poszczegélnych warstw zasypu.
Sprawdzenie wykonanych izolacji.
5.8. Obmiar robot

5.8.1. Wymagania og6lne
Ogolne zasady odbioru robot podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

5.8.2. Jednostki obmiaru
Jednostka obmiaru Robot jest:

1. mb - dla utozenia rur, z doktadnoscia do 1,0m,

2. sztuki - dla zainstalowanego wyposazenia, armatury,

3. mb - dla wykonanych przewiertéw z doktadnoscia do 1,0m.
5.9. 0Odbiér robot

5.9.1. Wymagania og6lne

Ogolne zasady odbioru robét podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogélne”. W przypadku stwierdzenia
odchylen Inspektor Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych. Roboty poprawkowe dokonuje Wykonawca
na swoj koszt i w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

5.9.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu przeprowadza sie dla poszczegélnych faz robot
podlegajacych zakryciu. Roboty te nalezy odebra¢ przed wykonaniem nastepnej czesci robot,
uniemozliwiajacych odbiér robot poprzednich.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
Roboty montazowe wykonania rur kanatowych i odgatezien wraz z podtozem.
Obsypka zbiornika.

Odbior robét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogolnego postepu robot.

5.10. Przepisy zwigzane
1. PN-EN 1610 Budowa i badania przewoddow kanalizacyjnych.

2. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowanie.

PN-B-10725 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.
PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

Instrukcja producenta rur PE.

N o v AW

Instrukcja producenta rur PCV.
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6. SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-5 - PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW

Kod CPV 45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, ciagow komunikacyjnych i linii
energetycznych.

6.1. Wstep

6.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem robét drogowych dla prac wymienionych w pkt. 1.1.1 niniejszej specyfikacji.
6.1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.1.
6.1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
7 sieciowych przepompowni sciekow oraz 28 przepompowni domowych wraz z wewnetrznym przytaczem
elektroenergetycznym kablowym niskiego napiecia i zagospodarowaniem terenu.

6.2. Opis przepompowni

Dokumentacja techniczna opiera sie na konkretnych rozwigzaniach przepompowni sciekow.
Obliczenia wykonane zostaty na podstawie konkretnych rozwigzan. Pompownie nalezy dostarczy¢ jako
kompletne, monolityczne urzadzenie wykonane w warunkach stabilnej produkcji na hali producenta. Na

budowie dopuszcza sie jedynie montaz szafy sterowniczej, systemu wentylacji oraz zapuszczenie pompy.
Dopuszcza sie zastosowanie urzgdzeri rGwnowaznych.

6.2.1. Zestawienie parametréow dobranych przepompowni
Tabela 1. Zestawienie parametréow dobranych przepompowni

Lp. Typ pompowni Moc pompy na Rodzaj wirnika | Liczba Srednica
wale P2 / prad om wewn e.trzna
. P Tl pomp zbiornika/
znhamionowy In calkowita wys.
zbiornika
kKW /A [szt] m
osy | PS-IC2.SWG.80.413.80/80 PB.P.150/3,29m 130 | 3,90 Vortex 2 1500/3250"
PS - IC 2.SWG.80.411.80/80 PB.P.150/3 81 110 | 2,90 2
PS2 Sm ’ ’ Vortex 1500/3810*
PS - IC 2.SWG.80.411.80/80 PB.P.150/2,79 110 | 2,90 2
PS3 5M ’ ’ Vortex 1500/2790*
oy | PS-IC 2 SWG.80.422.80/80 PB.P.150/3,31m 220 | 6,00 Vortex L500/3310%
PS-IC 2.SWG.80.44.80/80 PB.P.150/3,49 400 | 9,80 Vort 2
PS5 Am ’ ’ ortex 1500/3490*
PS - IC 2.SWG.80.413.80/80 PB.P.150/3,29 130 | 3,90 Vort 2
PS6 M ’ ’ ortex 1500/3290
2
os; | PS-IC2SWG.80.24.80/80 PB.P.150/3,45m 400 | 870 Vortex L500/3450%
pp1 | PS-IC1SRG50.21540/40 PEPEBOO22M | 4%)’5\/) 3,8 | rozdrabniacz | 1 800/2200*
12 .
PD2 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) 3,8 rozdrabniacz 1 800/2200*
P03 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m | 1,2 (400V) | 3,8 | rozdrabniacz 1 800/2200*
. PS - IC 1.5RG.50.212.40/40 PE.PE.80022m | 4%)’02\/) 3,8 | rozdrabniacz 1 800/2200*
o5 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/22m | 4%)'02\/) 3,8 | rozdrabniacz 1 800/2200*
15 .
- PS -IC 1.5RG.50.215.40/40 PE.PE.80022m |y, | 3,8 | rozdrabniacz 1 800/2200*
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1,5 . *
PD7 PS - IC 1.SRG.50.215.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) 3,8 rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 . .
PD8 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) 3,8 rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
PDY PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) 3,8 rozdrabniacz 1 800/2200*
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD10 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD11 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD12 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD13 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD14 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD15 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD16 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
PD17 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m 1~230V 3,8 rozdrabniacz 1 800/2200*
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD18 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD19 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD20 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD21 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD22 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD23 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,5 .
- . .50.215. .PE. ’ 3,8 *
PD24 PS - IC 1.SRG.50.215.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD25 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 .
- . .50.212. .PE. ’ 3,8 *
PD26 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) rozdrabniacz 1 800/2200
1,2 : *
PD27 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (400V) 3,8 rozdrabniacz 1 800/2200
PD28 PS - IC 1.SRG.50.212.40/40 PE.PE.800/2,2m (4](')‘02\/) 3,8 rozdrabniacz 1 800/2200*
6.2.2. Elementy wyposazenia przepompowni $ciekéw
Tabela 2. Elementy wyposazenia przepompowni sieciowych
L.p. Nazwa elementu llos¢ , Materiat
elementow
1 Zbiornik pompowni - monolityczny 1 kpl Polimerobeton
System wentylacji grawitacyjnej, nawiewno-wywiewnej z
2 zabudowanym wktadem weglowym. Biofiltr kominkowy @150 z 2 szt. HDPE
wktadem weglowym
3 Wtaz kgnatoyvy, klasy D, naktadany na pokrywe, dla P1+P7 w ciagu 1 szt. seliwo
komunikacyjnym
4 Szafka sterowniczo-zasilajaca IP 54 - do montazu na ptycie 1 szt
pompowni, lub poza ptyta )
Sonda hydrostatyczna w ostonie tworzywowej 1 szt. Stal kwasoodporna
Kable zasilajace pomp i sterownicze sondy w obrebie zbiornika 2 kpl
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Modutowy system sterujaco-diagnostyczny wyposazony w sterownik

7 | procesowy, modut wejs¢-wyjsc, panel operatorski z klawiatura i 1 kpl
wyswietlaczem, modut diagnostyczny.
8 | Modut wyswietlacza z klawiaturg do zmiany nastaw 1 kpl
9 System podtrzymania napiecia zasilajacego system sterowania z 1 szt
zasilaczem buforowym i akumulatorami
Modem GSM/GPRS z obustronng transmisja danych i mozliwoscia
10 - 1 szt
wysytania SMS
11 Potaczenia wyrownawcze wszystkich elementdéw stalowych 1 kol
wyposazenia pompowni pL.
12 | Pompa zatapialna zgodnie z tabelg nr 1 2 szt.
13 | Kolano stopowe sprzegajace 2 szt. zeliwo
14 | tancuch do opuszczania i wyciagania pompy 2 szt. Stal kwasoodporna1.4301
15 | Prowadnice 2 kpl. Stal kwasoodporna1.4301
Orurowanie wewnatrz pompowni z srubami, kotnierzami ze stali
kwasoodpornej. Spawy wykonane sa maszynowo metoda TIG przy
16 | uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie 2szt. Stal kwasoodporna1.4301
argonowej. Spawy udokumentowane wydrukiem parametrow
spawania.
17 | tacznik poziomy rurociagu 1 szt.
18 | Zawor zwrotny kulowy (DN zgodnie z tabelg nr 1) 2 szt. zeliwo
Zasuwa odcinajaca klinowa (DN zgodnie z tabela nr 1) obstugiwana
z poziomu pokrywy zgodnie z wymaganiami Rozporzadzenia MGPiB s
19 . ’ ; Lo . 2 szt. zeliwo
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w oczyszczalniach
sciekow Dz. U. 93.96.438
20 |[System zamykania zasuw z poziomu terenu typu Instalcompact 2 kpl Stal kwasoodporna1.4301
21 | Klucz do zasuw 1 szt
22 | System podp6r i zamocowan 2 kpl Stal kwasoodporna1.4301
23 | Drabinka do dna zbiornika z wysuwanym podchwytem 1 szt. Stal kwasoodporna1.4301
24 | Przytacze do ptukania z nasada do przytaczenia weza 1 szt
Tabela 3. Elementy wyposazenia przepompowni domowych PD2:PD6
L.p. Nazwa elementu llos¢ . Materiat
elementow
1. Zbiornik pompowni ®800 mm, H do 2600 mm 1 kpl polietylen
2. Wtaz typu lekkiego 1 szt. polietylen
Szafka przytaczeniowa do montazu przy przepompowni z:
- wytacznik réznicowo -pradowy
3. . 1 szt.
- lampka kontroli zasilania
- sygnalizator optyczny
4, Kable zasilajace pomp w obrebie zbiornika 1 kpl
5. Pompa zatapialna z przewodem fabrycznym 10 m. 1 szt.
6. Sygnalizator ptywakowy z przewodem 10 m. 2 szt.
7. Auto-ztacze hakowe zintegrowane z zaworem zwrotnym 1 szt.
8. Orurowanie wewnatrz pompowni 1szt. Stal kwasoodporna1.4301
9. Zawor kulowy 1 szt. Stal kwasoodporna
10. System podpor i zamocowan 1 kpl Stal kwasoodporna1.4301
11. Przytacze do ptukania z nasada do przytaczenia weza 1 szt
12. Biofiltr kominkowy @150 z wktadem weglowym 2 szt Obudowa HDPE
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Tabela 4. Elementy wyposazenia przepompowni domowych PD1

L.p. Nazwa elementu llos¢ . Materiat
elementow
1. Zbiornik pompowni ®1000 mm 1 kpl polimerobeton
2. Wtaz typu lekkiego 1 szt. Stal kwasoodporna
3. Szafka przytaczeniowa do montazu przy przepompowni z: 1 szt.
- wytacznik réznicowo -pradowy
- lampka kontroli zasilania
- sygnalizator optyczny
4, Kable zasilajace pomp w obrebie zbiornika 1 kpl
5. Pompa zatapialna z przewodem fabrycznym 10 m. 1 szt.
6. Sygnalizator ptywakowy z przewodem 10 m. 2 szt.
7. Auto-ztacze hakowe zintegrowane z zaworem zwrotnym 1 szt. -
8. Orurowanie wewnatrz pompowni 1szt. Stal kwasoodporna1.4301
9. Zawor kulowy 1 szt. Stal kwasoodporna
10. System podpor i zamocowan 1 kpl Stal kwasoodporna1.4301
11. Przytacze do ptukania z nasada do przytaczenia weza 1 szt

6.2.3. Rozwiazania konstrukcyjne

wszystkie spoiny sa wykonane w technologii wtasciwej dla stali kwasoodpornej (metoda TIG, przy
uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub automatu CNC),

piony ttoczne wewnatrz pompowni sa wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
piony ttoczne taczone sa kotnierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

trojnik ortowy zapewniajacy minimalne straty hydrauliczne, wykonany ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

prowadnice pomp sa wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie potaczenia srubowe (Sruby, nakretki, podktadki) sa wykonane ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie elementy kotwiace konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy wykonane sa w catosci ze
stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe kotnierzowe z kulg gumowana pokryte trwata farba
epoksydowa odporna na dziatanie $ciekow,

armatura odcinajaca- zasuwy odcinajace klinowe kotnierzowe migkkouszczelnione z klinem
gumowanym, pokryte trwata farba epoksydowa odporna na dziatanie sciekow,

zasuwy zamontowane sa na poziomym odcinku rurociagéw ttocznych, aby umozliwic ich otwieranie
i zamykanie z poziomu terenu bez koniecznosci wchodzenia do komory pompowni (zgodnie z
Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438),

obstuge zasuw z poziomu terenu umozliwia specjalnej konstrukcji przegub wykonany catkowicie ze
stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

wszystkie uszczelki dla potaczen kotnierzowych sa wykonane z gumy odpornej na dziatanie
sciekow,

drabinka umozliwia zejscie na dno zbiornika i posiada szerokos¢ zgodng z norma PN-80 M-49060 (co
najmniej 30 cm), wykonana ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

w przypadku wysokosci zbiornika przekraczajacej 6000 mm. Zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz.
U. 93.96.438, pompownia zostanie wyposazona w otwierany podest technologiczny, wykonany ze
stali kwasoodpornej1.4301 wg PN-EN 10088-1,.

pompownia jest wyposazona we wtaz prostokatny, zapewniajacy swobodny montaz i demontaz
pomp (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438), (gorne uchwyty prowadnic pomp
znajduja sie w Swietle wtazu),

wtaz wykonany z materiatow odpornych na korozje w agresywnym srodowisku -stal kwasoodporna
1.4301 wg PN-EN 10088-1, zabezpieczony zamkiem przed otwarciem przez osoby niepowotane,
wymiar wtazu i jego lokalizacja na ptycie obudowy umozliwiaja swobodny montaz i demontaz
pomp zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438,

wtaz wyposazony jest w blokade uniemozliwiajaca samoczynne jego zamkniecie w trakcie obstugi
pompowni,

w celu uniemozliwienia pojawienia sie roznych potencjatow i niebezpiecznych napie¢ na
przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikow pomp), zastosowano
potaczenia wyrownawcze,
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6.2.4.

6.2.5

przewod wyrownawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym podtaczeniem do
gtownej szyny ekwipotencjalnej.

Pompy

pompy sa tak dobrane aby jedna z nich zapewniata 100% wymagang wydajnosc, a druga stanowita
jej 100% czynna rezerwe,

korpus pompy z zeliwa jest zabezpieczony trwata zywica epoksydowa, odporna na korozyjne
oddziatywanie sciekow

Zblokowany z pompa silnik ze stopniem ochrony IP68, z klasa izolacji F, rodzaj pracy S1, zasilanie
pradem zmiennym 3-fazowym, 400V+-10%, 50 Hz, musi by¢ naprawialny - z mozliwoscia
przewiniecia poza fabryka pomp. Silniki o mocy nominalnej powyzej 4,5 kW musza mie¢ mozliwos¢
rozruchu gwiazda -tréjkat. Temperatura medium do 40°C.

Zabezpieczenia silnika: bimetal lub termistor w uzwojeniach stojana

pompy s3a wyposazone w tancuch wykonany ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
pompy pracuja naprzemiennie, a w sytuacjach zwigekszonego doptywu przechodza w tryb pracy
réwnolegtej.

. Obudowa pompowni $ciekow

obudowa o parametrach technicznych:

. wytrzymatos¢ na sciskanie min. 80 MPa,

" wytrzymatos¢ na rozcigganie przy zginaniu min.15 MPa

. odpornos¢ chemiczna (pH 1-10),

= ciezar wtasciwy 2300 kg/m’.

posiada aprobate techniczna lub znak CE ,

wszystkie mocowania elementow konstrukcyjnych i nosnych (kolana sprzegtowe, wsporniki)
wykonano bez przewiercania obudowy w tzw. technologii bezotworowej.

technologia bezotworowa zapewnia catkowita szczelno$¢ obudowy i w najwiekszym stopniu
zabezpiecza przed skazeniami srodowiska.

otwory pod rurociagi i przejscia kablowe sg wykonane jako szczelne,

sSrednica obudowy zapewnia mozliwos¢ swobodnego montazu pomp oraz wyposazenia
wewnetrznego pompowni.

Rozdzielnia sterujaca z uktadem sterowania

obudowa metalowa, malowana proszkowo, posiada stopien ochrony nie mniejszy niz IP 54,

posiada podwojne drzwi zamykane na zamki z wktadka patentowa

spetnia wymagania dyrektywy niskonapieciowej (2006/95/WE) oraz  kompatybilnosci

elektromagnetycznej (89/336/EWG)-posiada znak CE,

wyposazenie rozdzielni sterujacej - typ sterownika zalezny od zaprojektowanego standardu

sterowania.

" modutowy system sterujaco-diagnostyczny nadzorujacy i diagnozujacy prace pompowni

wyposazony w klawiature oraz wyswietlacz ciektokrystaliczny, wspodtpracujacy z sonda

poziomu do ciagtego pomiaru zwierciadta sciekow

roztacznik gtowny,

zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,

zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy,

dla mocy silnikow <5,5 kW po jednym styczniku do zataczenia kazdej z pomp (potaczenie

bezposrednie), a dla mocy silnikow pomp >5,5 kW - po trzy styczniki (przetacznik gwiazda-

trojkat),

" przetaczniki pracy pomp: tryb automatyczny-z kontrola suchobiegu, tryb reczny z kontrola
suchobiegu,

" wytaczniki zabezpieczenia termicznego silnikow pomp (w zaleznosci od wyposazenia pompy),

" grzatka z termostatem

" sonda do ciagtego pomiaru poziomu umieszczona w rurze ostonowej PVC, zamontowana w
zbiorniku pompowni Sciekow

" ptywak zabezpieczajacy pompownie przed przepetnieniem z 2 przekaznikami czasowymi

" modem GSM/GPRS z obustronng transmisja danych - (zdalna zmiana parametréow pracy
urzadzenia, zapis danych archiwalnych, diagnostyka pracy), powiadamianie o awariach

" zasilacz buforowy za uktadem akumulatoréow do podtrzymania sterownika i modemu w
przypadku braku zasilania energetycznego

" wytacznik krancowy do kontroli otwarcia drzwi rozdzielni
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6.2.7. Monitoring

Przepompownie sieciowe nalezy wpia¢ do Systemu Zarzadzania Siecig Urzadzen oraz dostarczy¢
stacje operatorska (komputer wraz z monitorem).

6.2.8. Posadowienie

Warunki gruntowo-wodne
Na podstawie rozeznania w terenie stwierdza sie, ze w miejscu posadowienia obiektow wystepuje
wysoki poziom waod gruntowych.

Montaz zbiornika

* Odwodnienie wykopu
Ze wzgledu na wysoki poziom wody gruntowej posadowienie zbiornikdw w wykopie otwartym
nalezy wykonywac przy obnizonym zwierciadle wody gruntowej do ok. 0,5m ponizej poziomu dna
wykopu. Odwodnienie wykopu w zaleznosci od wielkosci naptywu winno by¢ wykonywane pompami
zanurzeniowymi lub przeponowymi z zagtebienia na dnie wykopu. Praca pomp powinna odbywac
sie az do momentu wykonania obsypki ponad poziom zwierciadta wod gruntowych oraz winna by¢
potwierdzana na biezaco przez nadzor inwestorski.

« Zabezpieczenie scian wykopu
Zabezpieczenie $cian wykopu w zaleznosci od gtebokosci i rodzaju gruntu powinno by¢ wykonane
jako skarpowane do kata klina odtamu lub szalowane szczelne typ. PODLASIE 1.

» Posadowienie przepompowni przy wysokim poziomie wody gruntowej
Posadowienie zbiornika przepompowni przy wysokim poziomie zwierciadta wod gruntowych
uwzglednia wyporno$s¢ czynng zbiornika okreslong na podstawie ciezaru obudowy oraz jej
objetosci wyporowej. Sposob posadowienia nalezy wykona¢ zgodnie z czescig graficzng niniejszej
dokumentacji. Ewentualna zmiane posadowienia nalezy uzgodnic z inspektorem nadzoru.

e Obsypka zbiornika
Do obsypki zbiornika przepompowni nalezy stosowal piaski pozbawione duzych kamieni.
Alternatywnie mozna stosowac grunty rodzime nadajace sie do zageszczenia. Obsypka powinna byc
uktadana rownomiernie dookota zbiornika warstwami o grubosci od 25 do 30cm z zageszczeniem do
stopnia 1D=0,93+0,94.

*  Przygotowanie podtoza
Podtoze nalezy wykonac zgodnie z czescig graficzng opracowania.

»  Wvkop i posadowienie zbiornika

Kolejnos¢ czynnosci:

- Przygotowac podtoze,

- Prefabrykowany zbiornik z zamontowanym fabrycznie wewnetrznym uktadem hydraulicznym
ustawic pionowo i zabezpieczy¢ przed przypadkowym przewroceniem,

- Uchwycic¢ zbiornik wytacznie za uchwyty umieszczone na powierzchni cylindrycznej obudowy
i umiesci¢ w wykopie orientujac kro¢cami: ttocznym i doprowadzajacym scieki na wtasciwa
pozycje,

- Wypoziomowac¢ zbiornik w wykopie,

— Obsypac zbiornik piaskiem, zageszczajac obsypke warstwami, co 30cm do poziomu kroécow,

- Utozy¢ rurociag doprowadzajacy scieki, umieszczajac bosy koniec rury PCV w otworze z
uszczelka gumowa wykonanym w scianie zbiornika,

- Podtaczy¢ za pomoca ztaczki zaciskowej lub kotnierza obrotowego przewod ttoczny z
rurociagiem odprowadzajacym Scieki z przepompowni,

- Kontynuowac zageszczanie obsypki do powierzchni terenu,

- Pod zadnym pozorem nie wolno unosi¢ zbiornika z polimerobetonu za ucha umieszczone na
pokrywie.

6.3. Zasilanie energetyczne

Zasilanie przepompowni nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami przytaczenia urzadzen elektrycznych do
sieci energetycznej. Na prace projektowe oraz budowlano-montazowe zawarta zostanie oddzielna umowa
Inwestora z PGE Dystrybucja Biatystok, Zaktad Sieci Suwatki.

Zaktad w ramach umowy wykonuje przytacze kablowe z najblizszego stupa linii napowietrznej lub ztacza
kablowego do ztacza kablowo-pomiarowego ZKP.

Odcinek od ztacza kablowego (w przypadku przepompowni sieciowych) lub instalacji zalicznikowej
(w przypadku przepompowni domowych) do zasilanego obiektu wykonuje wykonawca.

W przypadku zmiany dtugosci przewodu od ZKP do szafy sterowniczej nalezy wykona¢ dodatkowe
obliczenia zatwierdzone przez osobe o odpowiednich uprawnieniach na koszt wykonawcy.
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Przed ztozeniem zamoéwienia na przepompownie wykonawca powinien rozeznac¢ sie w terenie co do
sposobu zasilania poszczegolnych obiektow (w szczegolnosci przepompowni domowych). W razie innego
zasilania niz przyjete w projekcie wykonawca po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru powinien zastosowac
odpowiednie zamienniki.

6.4. Zagospodarowanie terenu

Ze wzgledu na mozliwos¢ dojazdu do kazdej z projektowanych przepompowni z istniejacych ciagow
komunikacyjnych nie planuje sie dodatkowej drogi dojazdowej. Projektuje sie przepompownie najazdowe.
Teren przylegty nalezy odbudowac zgodnie z projektem budowlanym ,,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej
Bakatarzewo - Nowa Wies”.

6.5. Zapobieganie odorom

Ze wzgledu na niewielki Sredni dobowy naptyw Sciekow w poczatkowym okresie eksploatacji
systemu, istnieje ryzyko zagniwania Sciekow w kolektorze ttocznym. W zwiazku z powyzszym w
przepompowni P4, P7 projektuje sie stacje dawkowania chemikaliow zapobiegajacych zagniwaniu
sciekow. Instalacja dawkujaca, nie zaburza hydrauliki uktadu. Stacja dawkowania sktada sie ze zbiornika
reagentu 60l, podwieszonego pod stropem zbiornika w taki sposéb, aby w tatwy sposéb mozna byto
uzupetnia¢ reagent oraz pompki dozujacej - zataczanej do pracy po wytaczeniu pomp gtownych
przepompowni. Dawke dozowanego reagentu ustala sie w trakcie eksploatacji przepompowni.

6.6. Informacje ogélne

- Producent przepompowni musi zapewniac¢ obstuge serwisowa gwarancyjna jak i pogwarancyjng oraz
posiada¢ wtasng sie¢ serwisowa.

- wszystkie opisy na urzadzeniu sa wykonane w jezyku polskim,

- kazde urzadzenie posiada dokumentacje techniczno-ruchowa DTR w jezyku polskim,

- urzadzenie posiada deklaracje zgodnosci z norma PN-EN 752-6,

- rozdzielnia sterujaca zgodna z dyrektywami:
= 73/23/EEC - wyposazenie elektryczne do stosowania w okreslonym zakresie napiec
= 89/336/EEC - zgodnos¢ elektromagnetyczna.

6.7. Uwagi

Dokumentacja techniczna opiera sie na konkretnych rozwigzaniach przepompowni sciekow.
Obliczenia wykonane zostaty na podstawie konkretnych rozwiagzan.

Dopuszcza sie zastosowanie urzadzen réwnowaznych.

Zastosowanie urzadzen zamiennych skutkowac¢ bedzie koniecznoscia dotaczenia do dokumentacji
przetargowej nastepujacych dokumentow:

a. Obliczen doboru przepompowni,

b. Obliczen sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej,

c. Szczegotowych rysunkow czesci technologicznej przepompowni (autocad),

d. Atestow wymaganych prawem budowlanym oraz DTR zamiennej przepompowni,

e. Opinii autora dokumentacji projektowej oceniajacej czy proponowane urzadzenia zamienne s3a
réwnowazne do zastosowanych rozwigzan w dokumentacji projektowej,

Dokumenty wyzej wymienione nalezy dotaczy¢ do przetargu na realizacje, a jesli takie nie beda
wymagane, to na etapie wykonawstwa przekazac inwestorowi.

Dokumenty pozwola inwestorowi na jednoznaczne stwierdzenie czy urzadzenia innych producentéw sa
technicznie rownowazne lub nie gorsze od zastosowanych w dokumentacji projektowej.

Za wprowadzone zmiany w projekcie oraz poprawna prace zamiennych elementéw sieci odpowiada
wykonawca.

Rozruch mechaniczny i hydrauliczny

Rozruch mechaniczny - sprawdzanie czynnosci, szczelnosci, droznosci, zamocowania i dziatania
poszczegblnych maszyn i urzadzen indywidualnie, musi by¢ zakonczone spisaniem protokotu. Rozruch
hydrauliczny nastepuje dopiero po rozruchu mechanicznym. Rozruch nalezy przeprowadzi¢
w bezpiecznych warunkach sanitarnych tzn. przy zastosowaniu czystej wody jako medium. W czasie
trwania tej fazy rozruchu sprawdzi¢ szczelnos¢ prawidtowos¢ hydraulicznego funkcjonowania obiektu
i urzadzen.

Gtowne prace rozruchu hydraulicznego polegaja na:

1. Sprawdzeniu szczelnosci obiektu, szczelnosci przewodow grawitacyjnych, cisnieniowych oraz armatury
przez napetnienie woda.
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Sprawdzenie wzajemnego usytuowania obiektow (wysokosciowego) oraz sprawdzenie spadkow.
Oczyszczenie przewodow.

Sprawdzenie dziatania poszczegélnych elementdw przepompowni, ich regulacja, usuniecie usterek.

g AN W N

Sprawdzenie parametrow pracy urzadzen przy petnym obcigzeniu woda (czas pracy urzadzen wg DTR
lub wg uzgodnienia z Inspektorem Nadzoru.

6. Regulacja uktadow sterowania automatycznego.
7. Regulacja armatury.
6.8. Kontrola jakosci robot.

6.8.1. Ogdélne wymagania dotyczace robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w rozdziale ST-0 ,,Wymagania ogolne”.

6.8.2. Badania materiatow uzytych do budowy.

Badanie to nastepuje przez poréwnanie cech materiatow z wymaganiami dokumentacji projektowej,
i odpowiednich norm materiatowych.

6.8.3. Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonanych robot dotyczy zgodnosci wykonania obiektéw i instalacji z dokumentacja
projektowa oraz sprawdzenie parametrow pracy urzadzen pod petnym obcigzeniem.

6.9. Odbiér robét.

6.9.1. Ogbélne wymagania odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogélne”. Odbiér robot nalezy dokonaé zgodnie
z PN-B-10735. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa,
ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

6.10. Przepisy zwiazane.

1. PN-EN 752-6 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Czes¢ 6. Uktady pompowe.
BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane.

PN-88/B-06250 Beton zwykty.

PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.

o U1 N W N

Instrukcja producenta przepompowni.
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Tabela 5. Zestawienie parametrow sieciowych przepompowni sciekow

Dane techniczne dobranej
pompowni

Typ zaprojektowanej pompowni

PS - IC 2.5WG.80.413.80/80 PB.P.150/3,29m

PS - IC 2.5WG.80.411.80/80 PB.P.150/3,81m

PS - IC 2.5WG.80.411.80/80 PB.P.150/2,79m

PS-IC 2. SWG.80.422.80/80 PB.P.150/3,31m

PS-IC 2.SWG.80.44.80/80 PB.P.150/3,49m

PS - IC 2.5WG.80.413.80/80 PB.P.150/3,29m

PS - IC 2.5WG.80.24.80/80 PB.P.150/3,45m

Ruroci ag doprowadzaj acy Scieki

Srednica rurociggu [mm] 200 200 200 200 200 200 200
materiat rurociggu PVC PVC PVC PVC PVC PVC PVC
rzedna doptywu do pompowni [m.n.p.m] 171,28 171,16 166,46 165,96 164,98 169,28 153,5
| Ruroci gq ttoczny

materiat rurociggu PE 100 PE 100 PE 100 PE 100 PE 100 PE 100 PE 100
Srednica rurociggu [mm] 110 110 110 110 110 110 110
Rzedna terenu przy przepompowni [m.n.p.m] 172,80 173,20 168,00 167,50 166,70 170,80 154,90
Dane zbiornika pompowni

materiat polimerobeton polimerobeton beton polimerobeton polimerobeton polimerobeton polimerobeton
Srednica wewnetrzna [mm] 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500
Srednica zewnetrzna [mm] 1600 1600 1600 1600 1600 1600 1600
Wysokos¢ catkowita [mm] 3290 3810 2790 3310 3490 3290 3450

typ wlazu lekki stal kwasoodporna

usytuowanie szafy sterowniczej na pokrywie zbiornika

Miesi @czne zu zycie energii kWh/miesigc 64,06 22,19 76,53 297,44 108,88 54,93 694,42
Roczne zu zycie energi kWh/rok 768,68 266,27 918,37 3569,23 1306,62 659,15 8332,99
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Nr pompowni

PD1

PD2

PD3

PD4

PD5

PD6

PD7

PD8

PD9

Dane dobranych pomp

Typ dobranej pompy

SRG.50.215.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.215.40

SRG.50.215.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

Wydajno$é pompy [m3/h] 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92
Wysoko$¢ podnoszenia [m] 25,5-9,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 25,5-9,0 25,5-9,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0
typ wirnika rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz
zasilanie V] 400 400 400 400 400 400 400 400 400
[szt] 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Moc elektryczna P1 [KW] 2,3 1,8 1,8 1,8 1,8 2,3 2,3 1,8 1,8
Moc na wale pompy P2 [kW] 1,5 1,2 1,2 1,2 1,2 1,5 1,5 1,2 1,2
Prad rozruchowy Ir [A] 21 21 21 21 21 21 21 21 21
Prad znamionowy In [A] 3,8 3,2 3,2 3,2 3,2 3,8 3,8 3,2 3,2
Rodzaj rozruchu bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni
Rodzaj zabezpieczenia silnika pompy PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4
Ruroci g9 doprowadzaj gcy Scieki
Srednica rurociggu [mm] 160 160 160 160 160 160 160 160 160
materiat rurociagu PVC PVC PVvC PvC PvC PVC PVC PVC PVC
rzedna doptywu do pompowni [m.n.p.m] 184,00 177,40 191,60 187,20 185,80 179,70 182,30 186,00 185,60
Ruroci gg tloczny
materiat rurociagu PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100
Srednica rurociggu [mm] 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Dtugosé rurociggu o $rednicy DN50 ) 18 82 41 192 88 2 12 12
$rednica rurociagu [mm] 63 63 63 63 63 63 63 63 63
Diugosé rurociagu o $rednicy DN63 [m] 1323 933 266 62 790 859 859 764 729
$rednica rurociggu [mm] 75 75 75 75 75 75 75 75 75
Diugosé rurociagu o $rednicy DN75 [m] 2066 2066 2066 2066 2066 2066 2066 2066 2066
Srednica rurociggu [mm] 90 90 90 90 90 90 90 90 90
Dlugos¢ rurociggu o srednicy DN90 L e e D e e e D D
Rzedna terenu przy przepompowni [m.n.p.m] 185,60 189,00 193,20 188,80 187,40 181,30 183,90 187,60 187,20
Dane zbiornika pompowni
materiat Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen
Srednica wewnetrzna [mm] 800 800 800 800 800 800 800 800 800
Wysokos¢ catkowita [mm] 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200
typ wlazu Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen

usytuowanie szafy sterowniczej

poza pokrywa
zbiornika
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Nr pompowni

PD10

PD11

PD12

PD13

PD14

PD15

PD16

PD 17

PD18

Dane dobranych pomp

Typ dobranej pompy

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

Wydajno$é pompy [m3/h] 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92
Wysokos¢ podnoszenia [m] 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0
typ wirnika rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz
zasilanie V] 400 400 400 400 400 400 400 230 400
[szt] 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Moc elektryczna P1 [kW] 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8
Moc na wale pompy P2 [kW] 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2
Prad rozruchowy Ir [A] 21 21 21 21 21 21 21 38 21
Prad znamionowy In [A] 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 8,2 3,2
Rodzaj rozruchu bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni
Rodzaj zabezpieczenia silnika pompy PKZMO-4 PKZMO0-4 PKZMO0-4 PKZMO0-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 CLS6-13A-1f PKZMO-4
Ruroci g9 doprowadzaj gcy $cieki
Srednica rurociagu [mm] 160 160 160 160 160 160 160 160 160
materiat rurociggu PVC PVC PVvC PVC PVC PVC PVC PvC PvC
rzedna doptywu do pompowni [m.n.p.m] 188,00 186,90 186,20 186,50 184,40 188,70 184,60 181,90 177,60
Ruroci gg ttoczny
materiat rurociggu PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100
Srednica rurociggu [mm] 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Dlugo$¢ rurociggu o $rednicy DN50 [m] 107 25 24 I I — 16 38 178 173
Srednica rurociggu [mm] 63 63 63 63 63 63 63 63 63
Dlugosé rurociagu o srednicy DN63 [m] 605 605 S e — K e e e
$rednica rurociggu [mm] 75 75 75 75 75 75 75 75 75
Dlugos$¢ rurociagu o $rednicy DN75 [m] 2066 2066 2066 2020 1691 1231 1035 772 315
Srednica rurociggu [mm] 90 90 90 90 90 90 90 90 90
Diugos¢ rurociggu o srednicy DN90 | e T D B e e e e D
Rzedna terenu przy przepompowni [m.n.p.m] 189,60 188,50 187,80 188,10 186,00 190,30 186,20 183,50 179,40
Dane zbiornika pompowni
materiat Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen
Srednica wewnetrzna [mm] 800 800 800 800 800 800 800 800 800
Wysokos¢ catkowita [mm] 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200
typ wlazu Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen

usytuowanie szafy sterowniczej
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Nr pompowni

PD19

PD20

PD21

PD22

PD23

PD24

PD25

PD 26

PD27

PD28

Dane dobranych pomp

Typ dobranej pompy

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.215.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

SRG.50.212.40

Wydajnos¢ pompy [m3/h] 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92 0-16,92
Wysokos$¢ podnoszenia [m] 20,9 -5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 -5,0 20,9 - 5,0 25,5-9,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0 20,9 - 5,0
typ wirnika rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz rozdrabniacz
zasilanie V] 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400
[szt.] 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Moc elektryczna P1 [kW] 1,8 1,8 1,8 1,8 1,8 2,3 1,8 1,8 1,8 1,8
Moc na wale pompy P2 [KW] 1,2 1,2 1,2 1,2 1,2 1,5 1,2 1,2 1,2 1,2
Prad rozruchowy Ir [A] 21 21 21 21 21 21 21 21 21 21
Prad znamionowy In [A] 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 3,8 3,2 3,2 3,2 3,2
Rodzaj rozruchu bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni bezposredni
Rodzaj zabezpieczenia silnika pompy PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4 PKZMO-4
Ruroci ag doprowadzaj gcy $cieki
$rednica rurociggu [mm] 160 160 160 160 160 160 160 160 160 160
materiat rurociggu PVvC PvC PvC PvC PVC PVC PVC PVC PVC PVC
rzedna doptywu do pompowni [m.n.p.m] 171,50 172,20 176,60 173,90 168,90 177,80 177,00 169,70 152,80 154,50
Ruroci gg ttoczny
materiat rurociggu PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100 PE100
$rednica rurociagu [mm] 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Diugo$é rurociagu o $rednicy DN50 [m] 37 24 | 97 23 | 187 | 9 7
Srednica rurociggu [mm] 63 63 63 63 63 63 63 63 63 63
Dlugosé rurociagu o srednicy DN63 0] e 338 166 166 1086 484 355 29 29
Srednica rurociggu [mm] 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75
Diugos¢ rurociggu o srednicy DN75 ) e T D B e e B e e B
$rednica rurociggu [mm] 90 90 90 110 110 110 110 110 110 90
Diugo$é rurociagu o $rednicy DN9O 0 e I R — 682 682 12 12 537 307 307
Rzedna terenu przy przepompowni [m.n.p.m] 173,10 173,80 178,20 175,50 170,50 179,40 178,60 171,60 154,40 154,50
Dane zhiornika pompowni
materiat Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen
Srednica wewnetrzna [mm] 800 800 800 800 800 800 800 800 800 800
Wysokos¢ catkowita [mm] 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200 2200
typ wlazu Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen Polietylen

usytuowanie szafy sterowniczej
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